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PROGRAM NAUCZANIA KURSU UMIEJETNOSCI ZAWODOWYCH TKO.01.4. Wykonywanie robét zwiagzanych
z utrzymaniem nawierzchni kolejowej i elementéw podtorza

1. Wprowadzenie

Charakterystyka kursu umiejetnosci zawodowych
Kurs umiejetnosci zawodowych moze by¢ prowadzony przez:

— publiczne i niepubliczne szkoty prowadzgce ksztatcenie zawodowe, z wyjatkiem szkét artystycznych — w zakresie zawodow, w ktérych ksztatcg, oraz w zakresie
innych zawodéw przypisanych do branz, do ktérych nalezg zawody, w ktérych ksztaici szkota,

— publiczne i niepubliczne placéwki ksztatcenia ustawicznego i centra ksztatcenia zawodowego,

— instytucje rynku pracy, o ktérych mowa w art. 6 ustawy z dnia 20 kwietnia 2004 r. o promocji zatrudnienia i instytucjach rynku pracy, prowadzace dziatalnos¢
edukacyjno-szkoleniowa,

— podmioty prowadzace dziatalno$¢ oswiatowg, o ktérej mowa w art. 170 ust. 2, posiadajgce akredytacje, o ktdrej mowa
w art. 118. ustawy z dnia 14 grudnia 2016 r. — Prawo oswiatowe (Dz. U. z 2019 r. poz. 1148, z p6zn. zm.).

Kurs umiejetnosci zawodowych w zakresie jednostki efektow ksztatcenia TKO.01.4. Wykonywanie robot zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowej i elementéw
podtorza moze by¢ realizowany w formie:

— stacjonarnej — 2 semestry (2 x 255 godz. = 510 godzin) — zajecia odbywajg sie 3 lub 4 dni w tygodniu po min. 6 godzin dziennie,
— zaocznej — 1 semestr (65% z 510 godzin = 332 godziny) — zajecia odbywajg sie co 2 tygodnie przez 2 dni po 10 godzin dziennie, a w uzasadnionych przypadkach
— co tydzien przez 2 dni po 10 godzin dziennie.
Struktura programu
— przedmiotowy,

— spiralny.
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Charakterystyka programu

Program nauczania jest opracowany dla kursu umiejetnosci zawodowej z zakresu jednostki efektéw ksztatcenia TKO.01.4. Wykonywanie i utrzymywanie nawierzchni
kolejowej i podtorza dla zawodu monter nawierzchni kolejowej 711603 realizowanego w trybie dziennym stacjonarnym.

Program ma strukture przedmiotowg o liniowym uktadzie tresci. Liczba godzin przewidziana na realizacje programu wynosi 510 godzin i jest zgodna z minimalng liczbg
godzin ksztatcenia zawodowego dla tej jednostki efektow ksztatcenia wynikajacej z podstawy programowej dla zawodu monter nawierzchni kolejowej. samodzielnego
podnoszenia swoich kwalifikaciji.

Zatozenia programowe

Absolwent tego kursu umiejetnosci zawodowych, po uzupetnieniu wiedzy i umiejetnosci w ramach innych kurséw o:

TKO.01.1 Bezpieczenstwo i higiena pracy

TKO.01.2. Podstawy budownictwa kolejowego

TKO.01.4. Wykonywanie robét z utrzymaniem nawierzchni kolejowej i elementéw podtorza

TKO.01.5. Jezyk obcy zawodowy

oraz efekty ksztalcenia realizowane na wszystkich obowigzkowych zaje¢ edukacyjnych z zakresu ksztatcenia:

TKO.01.6. Kompetencje personalne i spoteczne

moze po zdaniu egzaminu, uzyska¢ swiadectwo potwierdzajgce kwalifikacje TKO.01 Wykonywanie i utrzymywanie nawierzchni kolejowej
i podtorza.
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2. Plan zaje¢ kursu umiejetnosci zawodowych

2.1. Pogrupowanie efektow ksztalcenia

Tabela 1. Przyporzadkowanie efektéw ksztatcenia wraz z kryteriami weryfikacji do poszczegdinych przedmiotéw

Efekty ksztatcenia taczna liczba Kryteria weryfikacji poszczegélnych efektow & €
Stopniowane efektéw | godzin S > S _
ksztatcenia efekt przeznaczonych 3 g/ s S
o o o 2
kluczowy ek, efekt na efekt = = o = F
wazny e\_lv, efekt ksztalcenia ,g £9 ® _g £ 9
pomocniczy ep g Q< N &R S
€55 >E ¢ o
= =2 o= g2 >z =
535 |SE33
D c g as c g
TKO.01.4.510h
A B C D E
TKO.01.4. Wykonywanie robét zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowej i elementéw podtorza
dokonuje w trakcie 52 rozpoznaje typowe odksztatcenia podtorza i uszkodzenia nawierzchni kolejowej X
pobchodu toréw ogledzin okresla czynniki majgce wplyw na degradacje stanu podtorza X
rozjazdow, skrzyzowan okresla przyczyny degradacji podtorza X
forow oraz elementow okresla sposéb przeprowadzania ogledzin rozjazdéw, skrzyzowah toréw oraz podtorza | x
podtorza (ek) wykonuje ogledziny rozjazdéw i skrzyzowan toréw oraz podtorza w trakcie obchodu X
dokumentuje usterki stwierdzone podczas wykonywanych ogledzin X
reaguje na zagrozenie bezpieczenstwa ruchu kolejowego stwierdzone podczas X
wykonywanych ogledzin
okresla sposob przeprowadzania obchodu toréw X
przeprowadza obchdd toréw X
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Efekty ksztatcenia taczna liczba Kryteria weryfikacji poszczegdlnych efektow e ©
Stopniowane efektéw | godzin S . > S _
ksztatcenia efekt przeznaczonych ° L;, ® S
Q o a2
kluczowy ek, efekt na efekt = ~ I e
wazny ew, efekt ksztatcenia £ = e © © S 9
pomocniczy ep 8 9 < NG Q 2
Ess |2ETo
T T N=z2O
528 £s5228
TKO.01.4. 510 h
sprawdza i reguluje 36 rozroznia typy zamknie¢ nastawczych X
zamkniecia nastawcze okresla budowe poszczegodlnych typdw zamknigé nastawczych X X
rozjazdéw kolejowych okresla wymagania eksploatacyjne zamknig¢ nastawczych X
ek) okresla metody kontroli zamkniecia nastawczego X X
stosuje zasady przeprowadzania kontroli zamkniecia nastawczego X
kontroluje stan zamkniecia nastawczego X
korzysta z wytycznych dotyczgcych sposobu regulacji zamknie¢ nastawczych X
stosuje zasady regulacji zamknie¢ nastawczych
wykonuje regulacje zamknieé nastawczych X
dokonuje pomiaréw 24 okredla wymagania eksploatacyjne w zaleznosci od szerokosci toru, roznic wysokosci X
szeroko$ci toru, réznic tokéw szynowych oraz ich nieréwnosci w obu ptaszczyznach
wysokosci tokow rozroznia przyrzady do wykonywania pomiaréw szerokosci toru, réznic wysokosci X
szynowych oraz ich tokdw szynowych oraz ich nieréwnosci w obu ptaszczyznach
nierownosci w obu dobiera przyrzady pomiarowe do pomiaru poszczegodlnych parametrow toru
ptaszczyznach (ew) stosuje zasady wykonywania pomiaréw X
wykonuje pomiary szerokosci toru, réznic wysokosci tokéw szynowych oraz ich X
nieréwnos$ci w obu ptaszczyznach za pomocg odpowiednio dobranych przyrzagdéw
pomiarowych
ewidencjonuje wyniki pomiaréw toréw i rozjazdéw kolejowych X
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Efekty ksztatcenia taczna liczba Kryteria weryfikacji poszczegdlnych efektow e ©
Stopniowane efektéw | godzin S . > S _
ksztatcenia efekt przeznaczonych ° L;, ® S
Q o a2
kluczowy ek, efekt na efekt = ~ I e
wazny ew, efekt ksztatcenia _g e © © S 9
pomocniczy ep s Q< NG Q 2
Ess |2ETo
Nz o s Nz O
528 £s5228
TKO.01.4. 510 h
dobiera materiaty i 44 okresla zakres prac niezbednych do usuniecia usterek w nawierzchni kolejowej X
narzedzia do robot stosuje materiaty i narzedzia do okreslonego zakresu prac w nawierzchni kolejowej X X
zwigzanych z ocenia jakos¢ materiatdw do robét zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowej X
utrzymaniem nawierzchni ocenia stan narzedzi do robét zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowej X
kolejowej (ek) okresla przeznaczenie narzedzi uzywanych podczas wykonywania robét zwigzanych z | x
utrzymaniem nawierzchni kolejowej
stosuje odpowiednie narzedzia podczas wykonywania robot utrzymania nawierzchni X
kolejowej
dobiera materiaty i 32 okresla zakres prac niezbednych do usuniecia usterek podtorza i urzadzen X
narzedzia do robot odwadniajgcych
zwigzanych z dobiera materialy i narzedzia do okreslonego zakresu niezbednych prac w elementach | x X
utrzymaniem elementéw podtorza i urzgdzeniach odwadniajgcych
podtorza i urzgdzen ocenia jako$¢ materiatow do robot zwigzanych z utrzymaniem elementéw podtorza i X
odwadniajgcych (ek) urzgdzen odwadniajgcych
ocenia stan narzedzi do robot zwigzanych z utrzymaniem elementéw podtorza i X
urzgdzen odwadniajgcych
okresla przeznaczenie narzedzi uzywanych podczas wykonywania robét zwigzanych z - | x
utrzymaniem elementéw podtorza i urzgdzen odwadniajgcych
stosuje odpowiednie narzedzia podczas wykonywania robét zwigzanych z utrzymaniem X
elementéw podtorza i urzgdzen odwadniajgcych
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Efekty ksztatcenia taczna liczba Kryteria weryfikacji poszczegdlnych efektow g g
Stopniowane efektow | godzin S > 9o
ksztatcenia efekt przeznaczonych s E ‘E‘Q:_ 3 %
kluczowy ek, efekt na efekt ;? ~ ] E‘ e
wazny ew, efekt ksztatcenia .g £ 8 Lo £3
pomocniczy ep s R 2 NG Q 2
ces |2Ess
Nz o s Nz O
5228 £s522
TKO.01.4.510 h
pbstuguje maszyny i 56 rozroznia maszyny do wykonywania robot zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni, X
urzgdzenia stosowane podtorza i urzgdzen odwadniajgcych
podczas robot dobiera maszyny i urzgdzenia podczas robo6t zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni, X X
zwigzanych z podtorza i urzagdzen odwadniajgcych
utrzymaniem nawierzchni stosuje maszyny do robét zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni, podtorza i urzadzen X
kolejowej, elementow odwadniajgcych
podtorza i urzadzen wykonuje obstuge biezgcg maszyn lub urzadzen stosowanych podczas robét X
pdwadniajgcych (ew) zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni, podtorza i urzadzen odwadniajgcych
zabezpiecza szyny z 32 odczytuje dane z badania defektoskopowego szyn X
wadami zagrazajgcymi okresla skatalogowane wady szyn X
bezpieczenstwu ruchu okresla sposoby zabezpieczania szyn w torze klasycznym X
ek) dobiera sposoby zabezpieczenia szyn w torze klasycznym X X
wykonuje zabezpieczenie przyktadowego uszkodzenia szyny toru klasycznego X
okresla sposoby zabezpieczania szyn w torze bezstykowym X
dobiera sposoby zabezpieczenia szyn w torze bezstykowym X X
wykonuje zabezpieczenie przyktadowego uszkodzenia szyny toru bezstykowego X
pblicza ilos¢ materiatow 24 odczytuje z dokumentacji technicznej dane do obliczania iloSci materiatéw potrzebnych | x X
potrzebnych do naprawy do naprawy nawierzchni kolejowej
nawierzchni kolejowej oblicza ilos¢ materiatow potrzebnych do naprawy nawierzchni kolejowej X X
ew)
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Efekty ksztatcenia taczna liczba Kryteria weryfikacji poszczegdlnych efektow e ©
Stopniowane efektéw | godzin S . > S _
ksztatcenia efekt przeznaczonych '§_ L;, ‘E;:_ '§_ %
kluczowy ek, efekt na efekt = ~ I e
wazny ew, efekt ksztatcenia .g £ 8 Lo £3
pomocniczy ep s Q< NG Q 2
Ess |2ETo
Nz o s Nz O
528 £s5228
TKO.01.4. 510 h
wykonuje roboty 34 okresla zakres robo6t wehodzacych w skiad konserwaciji nawierzchni kolejowej X
zwigzane z utrzymaniem wykonuje roboty zwigzane z konserwacjg nawierzchni kolejowe;j X
nawierzchni kolejowe;j i okres$la zakres robot zwigzanych z biezgcym utrzymaniem nawierzchni kolejowej X
podtorza w wymaganym wykonuje roboty zwigzane z biezgcym utrzymaniem nawierzchni kolejowej w X
stanie technicznym (ew) wymaganym stanie technicznym
okresla zakres prac zwigzanych z utrzymaniem zewnetrznych elementéw podtorza X
kolejowego
wykonuje roboty zwigzane z biezgcym utrzymaniem zewnetrznych elementéw podtorza X
kolejowego
demontuje tory, rozjazdy, | 56 okresla zakres robot demontazu przeset torowych X
skrzyzowania toréw, stosuje wytyczne dotyczgce demontazu przeset torowych X
urzgdzenia i zamkniecia dobiera technologie demontazu przeset torowych X X
hastawcze (ek) wykonuje demontaz przeset torowych zgodnie z okreslong technologig X
okresla zakres robot demontazowych rozjazdow, skrzyzowan toréw, urzgdzen i X
zamknie¢ nastawczych
stosuje wytyczne dotyczgce demontazu rozjazddw, skrzyzowan toréw, urzadzen i X
zamknie¢ nastawczych
dobiera technologie demontazu rozjazdéw, skrzyzowan toréw, urzgdzen i zamknie¢ X X
nastawczych
wykonuje demontaz rozjazdéw, skrzyzowan toréw, urzgdzen i zamknie¢ nastawczych X
zgodnie z okreslong technologia
okresla tryb postepowania z elementami odzyskanymi po demontazu nawierzchni X
kolejowej
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inzynieryjnych i w tukach toru kolejowego zgodnie z okreslong technologig
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okres$la zasady segregacji, znakowania i sktadowania elementéw odzyskanych po X
demontazu nawierzchni kolejowe;j
okresla tryb postepowania z przyktadowym elementem odzyskanym po demontazu X
nawierzchni kolejowej
demontuje elementy 48 okresla zakres robot demontazowych elementéw toréow na przejazdach kolejowo- X
nawierzchni przejazdow drogowych, obiektach inzynieryjnych i w tukach toru kolejowego
kolejowo-drogowych oraz opisuje technologie demontazu elementéw konstrukcyjnych toréw na przejazdach X
urzgdzen na obiektach kolejowo-drogowych
nzynieryjnych i w tukach opisuje technologie demontazu elementow konstrukcyjnych toréw na obiektach X
foru kolejowego (ew) inzynieryjnych i w tukach toru kolejowego
dobiera technologie demontazu elementéw konstrukcyjnych toru w tukach, na X
przejazdach kolejowo-drogowych i obiektach inzynieryjnych
wykonuje demontaz elementéw toréw na przejazdach kolejowo-drogowych, obiektach X
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zabezpiecza urzadzenia 24 rozroznia urzadzenia sterowania ruchem kolejowym potozone w obrebie nawierzchni X
sterowania ruchem kolejowej
kolejowym przed dobiera sposob zabezpieczenia urzadzen sterowania ruchem kolejowym przed X X
uszkodzeniem podczas uszkodzeniem podczas prowadzenia robot zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni
prowadzenia robot kolejowej
zwigzanych z wykonuje zabezpieczenia urzgdzen sterowania ruchem kolejowym przed X
utrzymaniem nawierzchni uszkodzeniem podczas prowadzenia robot zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni
kolejowej (ew) kolejowej
wykonuje roboty 16 stosuje przepisy prawa dotyczgce utrzymania kolei w zimie X
zwigzane z zimowym okresla sposoby bezpiecznego prowadzenia prac X
utrzymaniem kolei (ep) dobiera sposoby zabezpieczenia nawierzchni kolejowej zwigzane z zimowym X
utrzymaniem kolei
wykonuje prace zwigzane z zimowym utrzymaniem kolei zgodnie z obowigzujgcymi X
zasadami
stosuje maszyny i urzadzenia do odsniezania nawierzchni kolejowej X
postuguje sie narzedziami do odsniezania nawierzchni kolejowe X
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zabezpiecza i 24 okresla sposoby zabezpieczenia miejsca robo6t zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni | x
pznakowuje miejsce kolejowej i podtorza
prowadzenia robot rozroznia wskazniki i sygnaty stosowane do zabezpieczenia miejsca roboét
zwigzanych z dobiera sposoby zabezpieczenia miejsca robét zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni | x X
utrzymaniem nawierzchni kolejowej i podtorza
kolejowej i podtorza (ew) oznakowuje miejsce robét zwigzanych z konserwacjg i biezgcym utrzymaniem X
nawierzchni kolejowej oraz podtorza
pcenia jakos¢ robot 8 opisuje metody kontroli jakosci rob6t zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowej i | x
zwigzanych z elementow podtorza
utrzymaniem nawierzchni kontroluje jako$¢ robdt zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowej i elementow X
kolejowej i elementéw podtorza
podtorza (ep)
RAZEM 510 TKO.01.4. Wykonywanie robét zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowej i elementéw podtorza
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TKO.01.6. Kompetencje personalne i spoteczne
przestrzega zasad kultury stosuje zasady kultury osobistej i ogdlnie przyjete normy zachowania w srodowisku X X
osobistej i etyki pracy
zawodowej(ep) przyjmuje odpowiedzialno$¢ za powierzone informacje zawodowe X X
respektuje zasady dotyczace przestrzegania tajemnicy zwigzanej z wykonywanym
zawodem i miejscem pracy
wyjasnia, na czym polega zachowanie etyczne w zawodzie X X
wskazuje przyktady zachowan etycznych w zawodzie X X
planuje wykonanie omawia czynnosci realizowane w ramach czasu pracy X X
zadania(ew) okresla czas realizacji zadan X X
realizuje dziatania w wyznaczonym czasie X X
monitoruje realizacje zaplanowanych dziatan X X
dokonuje modyfikacji zaplanowanych dziatah X X
dokonuje samooceny wykonanej pracy X X
ponosi odpowiedzialnos¢ przewiduje skutki podejmowanych dziatan, w tym prawne X X
za podejmowane wykazuje swiadomos¢ odpowiedzialno$ci za wykonywang prace X X
dziatania(ew) ocenia podejmowane dziatania X X
przewiduje konsekwencje niewtasciwego wykonywania czynnosci zawodowych na X X
stanowisku pracy, w tym postugiwania sie niebezpiecznymi substancjami i niewtasciwg
eksploatacjg maszyn i urzagdzen na stanowisku pracy
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wykazuje sie podaje przyktady wptywu zmiany na rézne sytuacje zycia spotecznego i gospodarczego | X X
kreatywnoscig i wskazuje przyktady wprowadzenia zmiany i ocenia skutki jej wprowadzenia X
otwartoscig na proponuje sposoby rozwigzywania probleméw zwigzanych z wykonywaniem zadan X
zmiany(ep) zawodowych w nieprzewidywalnych warunkach
stosuje techniki radzenia rozpoznaje zrodta stresu podczas wykonywania zadan zawodowych X X
sobie ze stresem(ew) wybiera techniki radzenia sobie ze stresem odpowiednio do sytuacji X X
wskazuje najczestsze przyczyny sytuacji stresowych w pracy zawodowe;j X X
przedstawia réozne formy zachowan asertywnych jako sposobdéw radzenia sobie ze X X
stresem
rozréznia techniki rozwigzywania konfliktéw zwigzanych z wykonywaniem zadan X X
zawodowych
okresla skutki stresu X X
doskonali umiejetnosci okresla zakres umiejetnosci i kompetencji niezbednych do wykonywania zawodu X X
zawodowe(ew) analizuje wlasne kompetencje X X
wyznacza wlasne cele rozwoju zawodowego X X
planuje droge rozwoju zawodowego X X
wskazuje mozliwosci podnoszenia kompetencji zawodowych, osobistych i spotecznych | x X
stosuje zasady identyfikuje sygnaty werbalne i niewerbalne X X
komunikacji stosuje aktywne metody stuchania X X
nterpersonalnej(ep) prowadzi dyskusje X X
udziela informaciji zwrotnej X X
opisuje sposdb przeciwdziatania problemom w zespole realizujgcym zadania X X
opisuje techniki rozwigzywania problemow X X
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stosuje metody i techniki wskazuje, na wybranym przyktadzie, metody i techniki rozwigzywania problemu X X
rozwigzywania
problemoéw(ep)
wspotpracuje w pracuje w zespole, ponoszac odpowiedzialnos¢ za wspdlnie realizowane zadania X X
zespole(ew) przestrzega podziatu rél, zadan i odpowiedzialnosci w zespole X X
angazuije sie w realizacje wspolnych dziatan zespotu X X
modyfikuje sposob zachowania, uwzgledniajgc stanowisko wypracowane wspolnie z X X
innymi cztonkami zespotu

Razem liczba godzin w
jednostce efektéw
ksztatcenia

510
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toru, réznic wysokosci tokéw
szynowych oraz ich
nieréwnos$ci w obu
ptaszczyznach (ew)

zaleznosci od szerokosci toru, réznic
wysokosci tokéw szynowych oraz ich
nieréwnos$ci w obu ptaszczyznach

— rozrdznia przyrzady do wykonywania
pomiaréow

— szerokosci toru, réznic wysokosci tokow
szynowych oraz ich nieréwnosci w obu
ptaszczyznach

Nazwa jednostki Efekt ksztalcenia wraz Kryteria weryfikacji Grupowanie efektow Liczba Okres
efektow ksztalcenia | z kodowaniem ksztalcenia w zajecia godzin realizacji
(ek; ew; ep)
A B C D E F
TKO.01.4. dokonuje w trakcie obchodu — rozpoznaje typowe odksztatcenia podtorza i Utrzymanie nawierzchni 16 Semestr |
Wykonywanie robét  |toréow ogledzin rozjazdow, uszkodzenia nawierzchni kolejowej kolejowej 170h (T)
zwigzanych z skrzyzowan toréw oraz — okresla czynniki majgce wptyw na degradacje
utrzymaniem elementoéw podtorza (ek) stanu podtorza
nawierzchni — okresla przyczyny degradagii podtorza
kolejowej i — okresla sposdb przeprowadzania obchodu
elementow podtorza toréw
sprawdza i reguluje — rozrdznia typy zamknie¢ nastawczych 16
zamknigcia nastawcze — okresla budowe poszczegoinych typow
rozjazdéw kolejowych(ek) zamknie¢ nastawczych
— okresla wymagania eksploatacyjne zamknie¢
nastawczych
— okresla metody kontroli zamknigcia
nastawczego
— korzysta z wytycznych dotyczgcych sposobu
regulacji zamknie¢ nastawczych
dokonuje pomiaroéw szerokosci — okresla wymagania eksploatacyjne w 8
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Nazwa jednostki Efekt ksztalcenia wraz Kryteria weryfikacji Grupowanie efektow Liczba Okres
efektow ksztalcenia | z kodowaniem ksztalcenia w zajecia godzin realizacji
(ek; ew; ep)
TKO.01.4. dobiera materialy i narzedzia — okresla zakres prac niezbednych do usuniecia | Utrzymanie nawierzchni 12
Wykonywanie robét  |do robdt zwigzanych z usterek w nawierzchni kolejowych kolejowej
zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni — stosuje materiaty i narzedzia do okreslonego
utrzymaniem kolejowej (ek) zakresu prac w nawierzchni kolejowej
nawierzchni — okre$la przeznaczenie narzedzi uzywanych
kolejowey i podczas wykonywania rob6t zwigzanych z
elementéw podtorza utrzymaniem nawierzchni kolejowej
dobiera materiaty i narzedzia — okresla zakres prac niezbednych do usuniecia 8
do robét zwigzanych z usterek podtorza i urzgdzen odwadniajgcych
utrzymaniem elementow — dobiera materiaty i narzedzia do okreslonego
podtorza i urzadzen zakresu niezbednych prac w elementach
odwadniajgcych (ek) podtorza i urzgdzeniach odwadniajgcych
— okresla przeznaczenie narzedzi uzywanych
podczas wykonywania robo6t zwigzanych z
utrzymaniem elementow podtorza i urzgdzen
odwadniajgcych
obstuguje maszyny i — rozrdznia maszyny do wykonywania robot 16
urzgdzenia stosowane zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni,
podczas rob6t zwigzanych z podtorza i urzgdzen odwadniajgcych
utrzymaniem nawierzchni — dobiera maszyny i urzgdzenia podczas robot
kolejowej, elementéw podtorza | —  zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni,
i urzgdzen odwadniajacych podtorza i urzgdzen odwadniajgcych
(ew)
zabezpiecza szyny z wadami — okresla skatalogowane wady szyn 12

zagrazajgcymi -

bezpieczenstwu ruchu (ek)

okresla sposoby zabezpieczania szyn w torze
klasycznym

dobiera sposoby zabezpieczenia szyn w torze
klasycznym

okresla sposoby zabezpieczania szyn w torze
bezstykowym

Program nauczania kursu umiejetnosci zawodowych

TKO.01.4. Wykonywanie robot zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowej i elementéw podtorza

Strona 18 z 59




Fundusze

Europejskie
Wiedza Edukacja Rozwdj

Rzeczpospolita
Polska

Unia Europejska |IEES
Europejski Fundusz Spoteczny *

*

* 5 %

Nazwa jednostki Efekt ksztalcenia wraz Kryteria weryfikacji Grupowanie efektow Liczba Okres
efektow ksztatcenia | z kodowaniem ksztatcenia w zajecia godzin realizacji
(ek; ew; ep)
dobiera sposoby zabezpieczenia szyn w torze
bezstykowym
TKO.01.4. oblicza ilo§¢ materiatow odczytuje z dokumentacji technicznej dane do | Utrzymanie nawierzchni 8
Wykonywanie rob6t  |potrzebnych do naprawy obliczania ilosci materiatéw potrzebnych do kolejowej
zwigzanych z nawierzchni kolejowej (ew) naprawy nawierzchni kolejowej
utrzymaniem oblicza ilos¢ materiatéw potrzebnych do
nawierzchni naprawy nawierzchni kolejowej
kolejowej i wykonuje roboty zwigzane z okreséla zakres robdt wehodzgcych w sktad 14
elementéw podtorza |utrzymaniem nawierzchni konserwacji nawierzchni kolejowej
kolejowej i podtorza w okresla zakres robét zwigzanych z biezgcym
wymaganym stanie utrzymaniem nawierzchni kolejowej
technicznym (ew) okre$la zakres prac zwigzanych z
utrzymaniem zewnetrznych elementow
podtorza kolejowego
demontuije tory, rozjazdy, okres$la zakres robot demontazu przeset 16

skrzyzowania toréw,
urzadzenia i zamkniecia
nastawcze (ek)

torowych

stosuje wytyczne dotyczgce demontazu
przeset torowych

dobiera technologie demontazu przeset
torowych

okresla zakres robot demontazowych
rozjazdow, skrzyzowan toréw, urzgdzen i
zamknie¢ nastawczych

stosuje wytyczne dotyczgce demontazu
rozjazdow, skrzyzowan toréw, urzgdzen i
zamknie¢ nastawczych dobiera technologie
demontazu rozjazdéw, skrzyzowan toréw,
urzadzenh i zamknie¢ nastawczych
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Nazwa jednostkKi Efekt ksztalcenia wraz Kryteria weryfikacji Grupowanie efektow Liczba Okres
efektow ksztatcenia | z kodowaniem ksztatcenia w zajecia godzin realizacji
(ek; ew; ep)
— okresla tryb postepowania z elementami
odzyskanymi po demontazu nawierzchni
kolejowej
— okresla zasady segregacji, znakowania i
sktadowania elementéw odzyskanych po
demontazu nawierzchni kolejowe;j
TKO.01.4. demontuje elementy — okresla zakres rob6t demontazowych Utrzymanie nawierzchni 16
Wykonywanie rob6t |nawierzchni przejazdéow elementow toréow na przejazdach kolejowo- kolejowej
zwigzanych z kolejowo-drogowych oraz drogowych, obiektach inzynieryjnych i w
utrzymaniem urzadzen na obiektach tukach toru kolejowego opisuje technologie
nawierzchni inzynieryjnych i w tukach toru demontazu elementéw konstrukcyjnych torow
kolejowej i kolejowego (ew) na przejazdach kolejowo-drogowych
elementéw podtorza — opisuje technologie demontazu elementéw
konstrukcyjnych torow na obiektach
inzynieryjnych i w tukach toru kolejowego
zabezpiecza urzgdzenia — rozrdznia urzadzenia sterowania ruchem 8
sterowania ruchem kolejowym kolejowym potozone w obrebie nawierzchni
przed uszkodzeniem podczas kolejowej
prowadzenia robot zwigzanych | —  dobiera sposéb zabezpieczenia urzadzen
z utrzymaniem nawierzchni sterowania ruchem kolejowym przed
kolejowej (ew) uszkodzeniem podczas prowadzenia robét
zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni
kolejowej
wykonuje roboty zwigzane z — stosuje przepisy prawa dotyczgce utrzymania 8

zimowym utrzymaniem kolei
(ep)

kolei w zimie

— okresla sposoby bezpiecznego prowadzenia
prac

— dobiera sposoby zabezpieczenia hawierzchni
kolejowej zwigzane z zimowym utrzymaniem
kolei
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Nazwa jednostkKi Efekt ksztalcenia wraz Kryteria weryfikacji Grupowanie efektow Liczba Okres
efektow ksztatcenia | z kodowaniem ksztatcenia w zajecia godzin realizacji
(ek; ew; ep)
TKO.01.4. zabezpiecza i oznakowuje — okresla sposoby zabezpieczenia miejsca robot | Utrzymanie nawierzchni 8
Wykonywanie rob6t  |miejsce prowadzenia robot zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowej
zwigzanych z zwigzanych z utrzymaniem kolejowej i podtorza
utrzymaniem nawierzchni kolejoweyj i — rozréznia wskazniki i sygnaty stosowane do
nawierzchni podtorza (ew) zabezpieczenia miejsca rob6t
kolejowej i - dobiera sposoby zabezpieczenia miejsca
elementow podtorza robét zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni
kolejowej i podtorza
ocenia jakosc¢ robot — opisuje metody kontroli jakosci robot 4
zwigzanych z utrzymaniem zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni
nawierzchni kolejowej i kolejowej i elementéw podtorza
elementéw podtorza (ep)
dokonuje w trakcie obchodu — okresla przyczyny degradacji podtorza Praktyczne aspekty 36 Semestr |
torow ogledzin rozjazdow, — wykonuje ogledziny rozjazdéw i skrzyzowan utrzymania nawierzchni i 85h (P)
skrzyzowan toréw oraz toréw oraz podtorza w trakcie obchodu podtorza kolejowego Semestr Il
elementow podtorza (ek) — dokumentuje usterki stwierdzone podczas 255h (P)
wykonywanych ogledzin
— reaguje na zagrozenie bezpieczenstwa ruchu
kolejowego stwierdzone podczas
wykonywanych ogledzin
— przeprowadza obchdd toréw
sprawdza i reguluje — okresla budowe poszczegdlnych typéw 20

zamkniecia nastawcze
rozjazdéw kolejowych(ek)

zamknie¢ nastawczych

— okresla metody kontroli zamknigecia
nastawczego

— stosuje zasady przeprowadzania kontroli
zamkniecia nastawczego

— kontroluje stan zamkniecia nastawczego

— stosuje zasady regulacji zamknie¢
nastawczych
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Nazwa jednostki Efekt ksztalcenia wraz Kryteria weryfikacji Grupowanie efektow Liczba Okres
efektow ksztalcenia | z kodowaniem ksztalcenia w zajecia godzin realizacji
(ek; ew; ep)
wykonuje regulacje zamknieé nastawczych
TKO.01.4. dokonuje pomiaréw szerokosci dobiera przyrzady pomiarowe do pomiaru Praktyczne aspekty 16
Wykonywanie robét  |toru, réznic wysokosci tokow poszczegolnych parametrow toru utrzymania nawierzchni i
zwigzanych z szynowych oraz ich stosuje zasady wykonywania pomiaréw podtorza kolejowego
utrzymaniem nieréwnosci w obu wykonuje pomiary szeroko$ci toru, réznic
nawierzchni ptaszczyznach (ew) wysokosci tokéw szynowych oraz ich
kolejowej i nieréwno$ci w obu ptaszczyznach za pomoca
elementéw podtorza odpowiednio dobranych przyrzadéw
pomiarowych
ewidencjonuje wyniki pomiarow toréw i
rozjazdéw kolejowych
dobiera materiaty i narzedzia stosuje materiaty i narzedzia do okreslonego 32

do robot zwigzanych z
utrzymaniem nawierzchni
kolejowej (ek)

zakresu prac w hawierzchni kolejowej

ocenia jakos¢ materiatéw do robot zwigzanych
z utrzymaniem nawierzchni kolejowej

ocenia stan narzedzi do robot zwigzanych z
utrzymaniem nawierzchni kolejowej

stosuje odpowiednie narzedzia podczas
wykonywania robét utrzymania nawierzchni
kolejowej
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Nazwa jednostkKi Efekt ksztalcenia wraz Kryteria weryfikacji Grupowanie efektow Liczba Okres
efektow ksztatcenia | z kodowaniem ksztatcenia w zajecia godzin realizacji
(ek; ew; ep)
TKO.01.4. dobiera materialy i narzedzia — dobiera materiaty i narzedzia do okreslonego Praktyczne aspekty 24
Wykonywanie rob6t  |do robét zwigzanych z zakresu niezbednych prac w elementach utrzymania nawierzchni i
zwigzanych z utrzymaniem elementéw podtorza i urzgdzeniach odwadniajgcych podtorza kolejowego
utrzymaniem podtorza i urzagdzen — ocenia jako$¢ materiatéw do robét zwigzanych
nawierzchni odwadniajacych (ek) z utrzymaniem elementéw podtorza i urzgdzen
kolejoweyj i odwadniajgcych
elementéw podtorza — ocenia stan narzedzi do robét zwigzanych z
utrzymaniem elementow podtorza i urzgdzen
odwadniajgcych
— stosuje odpowiednie narzedzia podczas
wykonywania robo6t zwigzanych z
utrzymaniem elementow podtorza i urzgdzen
odwadniajgcych
obstuguje maszyny i — dobiera maszyny i urzgdzenia podczas robot 40
urzgdzenia stosowane zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni,
podczas robét zwigzanych z podtorza i urzgdzen odwadniajgcych
utrzymaniem nawierzchni — stosuje maszyny do robo6t zwigzanych z
kolejowej, elementow podtorza utrzymaniem nawierzchni, podtorza i urzgdzen
i urzgdzen odwadniajgcych odwadniajgcych
(ew) — wykonuje obstuge biezaca maszyn lub
urzadzenh stosowanych podczas robot
zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni,
podtorza i urzgdzen odwadniajgcych
zabezpiecza szyny z wadami — odczytuje dane z badania defektoskopowego 20

zagrazajacymi
bezpieczenstwu ruchu (ek)

szyn

— dobiera sposoby zabezpieczenia szyn w torze
klasycznym

— wykonuje zabezpieczenie przyktadowego
uszkodzenia szyny toru klasycznego
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Nazwa jednostki Efekt ksztalcenia wraz Kryteria weryfikacji Grupowanie efektow Liczba Okres
efektow ksztalcenia | z kodowaniem ksztalcenia w zajecia godzin realizacji
(ek; ew; ep)
— dobiera sposoby zabezpieczenia szyn w torze
bezstykowym
— wykonuje zabezpieczenie przyktadowego
uszkodzenia szyny toru bezstykowego
TKO.01.4. oblicza ilos¢ materiatow - odczytuje z dokumentacji technicznej dane do | Praktyczne aspekty 16
Wykonywanie robo6t  |potrzebnych do naprawy obliczania ilosci materiatéw potrzebnych do utrzymania nawierzchni i
zwigzanych z nawierzchni kolejowej (ew) naprawy nawierzchni kolejowej podtorza kolejowego
utrzymaniem — oblicza ilos¢ materiatéw potrzebnych do
nawierzchni naprawy nawierzchni kolejowej
kolejoweyj i wykonuje roboty zwigzane z — wykonuje roboty zwigzane z konserwacjg 20
elementow podtorza |utrzymaniem nawierzchni nawierzchni kolejowej
kolejowej i podtorza w — wykonuje roboty zwigzane z biezgcym
wymaganym stanie utrzymaniem nawierzchni kolejowej w
technicznym (ew) wymaganym stanie technicznym
— wykonuje roboty zwigzane z biezgcym
utrzymaniem zewnetrznych elementow
podtorza kolejowego
demontuije tory, rozjazdy, — dobiera technologie demontazu przeset 40

skrzyzowania toréw,
urzgdzenia i zamkniecia
nastawcze (ek)

torowych

— wykonuje demontaz przeset torowych zgodnie
z okreslong technologig

— dobiera technologie demontazu rozjazddw,
skrzyzowan torow, urzgdzen i zamkniec
nastawczych

— wykonuje demontaz rozjazdéw, skrzyzowan
toréw, urzadzen i zamknie¢ nastawczych
zgodnie z okreslong technologig

— okresla tryb postepowania z przyktadowym
elementem odzyskanym po demontazu
nawierzchni kolejowej
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Nazwa jednostki Efekt ksztalcenia wraz Kryteria weryfikacji Grupowanie efektow Liczba Okres
efektow ksztalcenia | z kodowaniem ksztalcenia w zajecia godzin realizacji
(ek; ew; ep)
TKO.01.4. demontuje elementy — dobiera technologie demontazu elementow Praktyczne aspekty 32
Wykonywanie rob6t |nawierzchni przejazdow konstrukcyjnych toru w tukach, na przejazdach | utrzymania nawierzchni i
zwigzanych z kolejowo-drogowych oraz kolejowo-drogowych i obiektach inzynieryjnych | podtorza kolejowego
utrzymaniem urzgdzen na obiektach — wykonuje demontaz elementéw toréw na
nawierzchni inzynieryjnych i w tukach toru przejazdach kolejowo-drogowych, obiektach
kolejowe; i kolejowego (ew) inzynieryjnych i w tukach toru kolejowego
elementoéw podtorza zgodnie z okre$long technologig
zabezpiecza urzgdzenia — dobiera sposéb zabezpieczenia urzadzen 16
sterowania ruchem kolejowym sterowania ruchem kolejowym przed
przed uszkodzeniem podczas uszkodzeniem podczas prowadzenia robot
prowadzenia robot zwigzanych zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni
Z utrzymaniem nawierzchni kolejowej
kolejowej (ew) — wykonuje zabezpieczenia urzadzen
sterowania ruchem kolejowym przed
uszkodzeniem podczas prowadzenia robot
zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni
kolejowej
wykonuje roboty zwigzane z — wykonuje prace zwigzane z zimowym 8
zimowym utrzymaniem kolei utrzymaniem kolei zgodnie z obowigzujgcymi
(ep) zasadami
— stosuje maszyny i urzgdzenia do odsniezania
nawierzchni kolejowej
— postuguje sie narzedziami do odsniezania
nawierzchni kolejowej
zabezpiecza i oznakowuje — dobiera sposoby zabezpieczenia miejsca 16

miejsce prowadzenia robét
zwigzanych z utrzymaniem
nawierzchni kolejowej i
podtorza (ew)

roboét zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni
kolejowej i podtorza

— oznakowuje miejsce robot zwigzanych z
konserwacjg i biezagcym utrzymaniem
nawierzchni kolejowej oraz podtorza
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Nazwa jednostkKi Efekt ksztalcenia wraz Kryteria weryfikacji Grupowanie efektow Liczba Okres

efektow ksztatcenia | z kodowaniem ksztatcenia w zajecia godzin realizacji
(ek; ew; ep)

TKO.01.4. ocenia jakos¢ robot — kontroluje jako$¢ robot zwigzanych z Praktyczne aspekty 4

Wykonywanie rob6t  |zwigzanych z utrzymaniem utrzymaniem nawierzchni kolejowej i utrzymania nawierzchni i

zwigzanych z nawierzchni kolejowej i elementéw podtorza podtorza kolejowego

utrzymaniem elementoéw podtorza (ep)

nawierzchni

kolejowej i

elementoéw podtorza
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Tabela 3. Okreslenie liczby godzin poszczegdlnych zajeé z podziatem na zajecia teoretyczne i praktyczne

kolejowego

nawierzchni i podtorza

ogledzin rozjazdéw, skrzyzowan torow
oraz elementéw podtorza (ek)

Nazwa zajec Liczba Liczba Efekty ksztatcenia Kryteria weryfikacji realizowane w ramach zaje¢
godzin godzin wraz z kodami - ek, ew, ep
Zajecia Zajecia
teoretyczne | praktyczne
A B C D E
Utrzymanie 170 dokonuje w trakcie obchodu torow — rozpoznaje typowe odksztatcenia podtorza i uszkodzenia

nawierzchni kolejowej
— okresla czynniki majgce wptyw na degradacje stanu podtorza
— okresla przyczyny degradacji podtorza
— okresla sposéb przeprowadzania obchodu toréow

sprawdza i reguluje zamkniecia
nastawcze rozjazdéw kolejowych(ek)

— rozroznia typy zamknie¢ nastawczych

— okresla budowe poszczegoélnych typdw zamknieé

— hastawczych

— okresla wymagania eksploatacyjne zamknie¢ nastawczych

— okresla metody kontroli zamkniecia nastawczego

— korzysta z wytycznych dotyczgcych sposobu regulaciji zamknieé
nastawczych

dokonuje pomiaréw szerokosci toru,
réznic wysokosci tokéw szynowych oraz
ich nieréwnosci w obu ptaszczyznach
(ew)

— okresla wymagania eksploatacyjne w zaleznosci od szerokosci
toru, réznic wysokosci tokéw szynowych oraz ich nieréwnosci w
obu pfaszczyznach

— rozrdznia przyrzady do wykonywania pomiaréw szerokosci toru,
réznic wysokosci tokow szynowych oraz ich nieréwnosci w obu
ptaszczyznach

dobiera materialy i narzedzia do robét
zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni
kolejowej (ek)

— okresla zakres prac niezbednych do usuniecia usterek w
nawierzchni kolejowej

— stosuje materiaty i narzedzia do okreslonego zakresu prac w
nawierzchni kolejowej
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Nazwa zajec

Liczba
godzin
Zajecia
teoretyczne

Liczba
godzin
Zajecia
praktyczne

Efekty ksztatcenia
wraz z kodami - ek, ew, ep

Kryteria weryfikacji realizowane w ramach zaje¢

Utrzymanie
nawierzchni i podtorza
kolejowego

— okresla przeznaczenie narzedzi uzywanych podczas

wykonywania robo6t zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni
kolejowej

dobiera materiaty i narzedzia do robét
zwigzanych z utrzymaniem elementow
podtorza i urzgdzehn odwadniajgcych (ek)

— okresla zakres prac niezbednych do usuniecia usterek podtorza i

urzgdzen odwadniajgcych

— dobiera materiaty i narzedzia do okreslonego zakresu

niezbednych prac w elementach podtorza i urzgdzeniach
odwadniajgcych

— okresla przeznaczenie narzedzi uzywanych podczas

wykonywania robo6t zwigzanych z utrzymaniem elementow
podtorza i urzagdzen odwadniajgcych

obstuguje maszyny i urzgdzenia
stosowane podczas robét zwigzanych z
utrzymaniem nawierzchni kolejowej,
elementow podtorza i urzgdzen
odwadniajgcych (ew)

— rozroznia maszyny do wykonywania robot zwigzanych z

utrzymaniem nawierzchni, podtorza i urzagdzen odwadniajgcych

— dobiera maszyny i urzadzenia podczas robo6t zwigzanych z

utrzymaniem nawierzchni, podtorza i urzgdzen odwadniajgcych

zabezpiecza szyny z wadami
zagrazajgcymi bezpieczenstwu ruchu (ek)

— okresla skatalogowane wady szyn

— okresla sposoby zabezpieczania szyn w torze klasycznym
— dobiera sposoby zabezpieczenia szyn w torze klasycznym
— okresla sposoby zabezpieczania szyn w torze bezstykowym

dobiera sposoby zabezpieczenia szyn w torze bezstykowym

oblicza ilos¢ materiatéw potrzebnych do
naprawy nawierzchni kolejowej (ew)

— odczytuje z dokumentacji technicznej dane do obliczania ilosci

materiatow potrzebnych do naprawy nawierzchni kolejowej

— oblicza ilo$¢ materiatow potrzebnych do naprawy nawierzchni

kolejowej

wykonuje roboty zwigzane z utrzymaniem
nawierzchni kolejowej i podtorza w
wymaganym stanie technicznym (ew)

— okresla zakres robét wchodzgcych w sktad konserwaciji

nawierzchni kolejowej

— okresla zakres robot zwigzanych z biezgcym utrzymaniem

nawierzchni kolejowej
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Nazwa zajec

Liczba
godzin
Zajecia
teoretyczne

Liczba
godzin
Zajecia
praktyczne

Efekty ksztatcenia
wraz z kodami - ek, ew, ep

Kryteria weryfikacji realizowane w ramach zaje¢

Utrzymanie
nawierzchni i podtorza
kolejowego

okresla zakres prac zwigzanych z utrzymaniem zewnetrznych
elementoéw podtorza kolejowego

demontuje tory, rozjazdy, skrzyzowania
toréw, urzadzenia i zamkniecia nastawcze
(ek)

okresla zakres rob6t demontazu przeset torowych

stosuje wytyczne dotyczgce demontazu przeset torowych
dobiera technologie demontazu przeset torowych

okresla zakres rob6t demontazowych rozjazdéw, skrzyzowan
toréw, urzgdzen i zamknie¢ nastawczych

stosuje wytyczne dotyczgce demontazu rozjazddéw, skrzyzowan
toréw, urzgdzen i zamknie¢ nastawczych

dobiera technologie demontazu rozjazdéw, skrzyzowan toréw,
urzagdzen i zamknieé nastawczych okresla tryb postepowania z
elementami odzyskanymi po demontazu nawierzchni kolejowej
okresla zasady segregacji, znakowania i sktadowania elementéw
odzyskanych po demontazu nawierzchni kolejowej

demontuje elementy nawierzchni
przejazdow kolejowo-drogowych oraz
urzgdzen na obiektach inzynieryjnych i w
tukach toru kolejowego (ew)

okresla zakres rob6t demontazowych elementéw toréw na
przejazdach kolejowo-drogowych, obiektach inzynieryjnych i w
tukach toru kolejowego

opisuje technologie demontazu elementéw konstrukcyjnych
toréow na przejazdach kolejowo-drogowych

opisuje technologie demontazu elementéw konstrukcyjnych
toréow na obiektach inzynieryjnych i w tukach toru kolejowego

zabezpiecza urzadzenia sterowania
ruchem kolejowym przed uszkodzeniem
podczas prowadzenia robot zwigzanych z
utrzymaniem nawierzchni kolejowej (ew)

rozroznia urzadzenia sterowania ruchem kolejowym potozone w
obrebie nawierzchni kolejowej

dobiera sposoéb zabezpieczenia urzadzen sterowania ruchem
kolejowym przed uszkodzeniem podczas prowadzenia robét
zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowej

wykonuje roboty zwigzane z zimowym
utrzymaniem Kkolei (ep)

stosuje przepisy prawa dotyczgce utrzymania kolei w zimie
okres$la sposoby bezpiecznego prowadzenia prac
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Nazwa zajec Liczba Liczba Efekty ksztatcenia Kryteria weryfikacji realizowane w ramach zaje¢
godzin godzin wraz z kodami - ek, ew, ep
Zajecia Zajecia
teoretyczne | praktyczne
dobiera sposoby zabezpieczenia nawierzchni kolejowej zwigzane
z zimowym utrzymaniem kolei
zabezpiecza i oznakowuje miejsce okresla sposoby zabezpieczenia miejsca robét zwigzanych z
prowadzenia robot zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowej i podtorza rozréznia
utrzymaniem nawierzchni kolejowej i wskazniki i sygnaty stosowane do zabezpieczenia miejsca robét
podtorza (ew) dobiera sposoby zabezpieczenia miejsca robét zwigzanych z
utrzymaniem nawierzchni kolejowej i podtorza
ocenia jako$¢ rob6t zwigzanych z opisuje metody kontroli jakosci robét zwigzanych z utrzymaniem
utrzymaniem nawierzchni kolejowej i nawierzchni kolejowej i elementéw podtorza
elementéw podtorza (ep)
Praktyczne aspekty 340 dokonuje w trakcie obchodu torow okres$la przyczyny degradacji podtorza

utrzymania
nawierzchni i podtorza
kolejowego

ogledzin rozjazdow, skrzyzowan torow
oraz elementéw podtorza (ek)

wykonuje ogledziny rozjazdow i skrzyzowan toréw oraz podtorza
w trakcie obchodu

dokumentuje usterki stwierdzone podczas wykonywanych
ogledzin

reaguje na zagrozenie bezpieczenstwa ruchu kolejowego
stwierdzone podczas wykonywanych ogledzin

przeprowadza obchdd toréw

sprawdza i reguluje zamkniecia nastawcze
rozjazdéw kolejowych(ek)

okre$la budowe poszczegdélnych typdw zamknieé nastawczych
okredla metody kontroli zamknigcia nastawczego

stosuje zasady przeprowadzania kontroli zamkniecia
nastawczego

kontroluje stan zamkniecia nastawczego

stosuje zasady regulacji zamknieé nastawczych

wykonuje regulacje zamknie¢ nastawczych

dokonuje pomiaréw szerokosci toru, réznic
wysokosci tokéw szynowych oraz ich
nieréwnosci w obu ptaszczyznach (ew)

dobiera przyrzady pomiarowe do pomiaru poszczegoéinych
parametréw toru
stosuje zasady wykonywania pomiaréw
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Nazwa zajec

Liczba
godzin
Zajecia
teoretyczne

Liczba
godzin
Zajecia
praktyczne

Efekty ksztatcenia
wraz z kodami - ek, ew, ep

Kryteria weryfikacji realizowane w ramach zaje¢

Praktyczne aspekty
utrzymania
nawierzchni i podtorza
kolejowego

wykonuje pomiary szerokosci toru, réznic wysokosci tokow
szynowych oraz ich nieréwnosci w obu ptaszczyznach za
pomocg odpowiednio dobranych przyrzagdéw pomiarowych
ewidencjonuje wyniki pomiaréw toréw i rozjazdéw kolejowych

dobiera materiaty i narzedzia do robét
zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni
kolejowej (ek)

stosuje materiaty i narzedzia do okreslonego zakresu prac w
nawierzchni kolejowej

ocenia jako$¢ materiatdw do robot zwigzanych z utrzymaniem
nawierzchni kolejowej

ocenia stan narzedzi do robot zwigzanych z utrzymaniem
nawierzchni kolejowej

stosuje odpowiednie narzedzia podczas wykonywania robét
utrzymania nawierzchni kolejowej

dobiera materiaty i narzedzia do robét
zwigzanych z utrzymaniem elementow
podtorza i urzgdzen odwadniajgcych (ek)

dobiera materiaty i narzedzia do okreslonego zakresu
niezbednych prac w elementach podtorza i urzgdzeniach
odwadniajgcych

ocenia jako$¢ materiatéw do robot zwigzanych z utrzymaniem
elementow podtorza i urzgdzen odwadniajgcych

ocenia stan narzedzi do rob6t zwigzanych z utrzymaniem
elementow podtorza i urzgdzen odwadniajgcych

stosuje odpowiednie narzedzia podczas wykonywania robét
zwigzanych z utrzymaniem elementéw podtorza i urzadzen
odwadniajgcych

obstuguje maszyny i urzadzenia
stosowane podczas robot zwigzanych z
utrzymaniem nawierzchni kolejowej,
elementdéw podtorza i urzadzen
odwadniajgcych (ew)

dobiera maszyny i urzadzenia podczas robét zwigzanych z
utrzymaniem nawierzchni, podtorza i urzgdzen odwadniajgcych
stosuje maszyny do robét zwigzanych z utrzymaniem
nawierzchni, podtorza i urzgdzeh odwadniajgcych

wykonuje obstuge biezgcg maszyn lub urzadzen stosowanych
podczas robot zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni, podtorza
i urzgdzen odwadniajgcych
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Nazwa zajec

Liczba
godzin
Zajecia
teoretyczne

Liczba
godzin
Zajecia
praktyczne

Efekty ksztatcenia
wraz z kodami - ek, ew, ep

Kryteria weryfikacji realizowane w ramach zaje¢

Praktyczne aspekty
utrzymania
nawierzchni i podtorza
kolejowego

zabezpiecza szyny z wadami
zagrazajgcymi bezpieczenstwu ruchu (ek)

odczytuje dane z badania defektoskopowego szyn

dobiera sposoby zabezpieczenia szyn w torze klasycznym
wykonuje zabezpieczenie przyktadowego uszkodzenia szyny toru
klasycznego

dobiera sposoby zabezpieczenia szyn w torze bezstykowym
wykonuje zabezpieczenie przyktadowego uszkodzenia szyny toru
bezstykowego

oblicza ilos¢ materiatéw potrzebnych do
naprawy nawierzchni kolejowej (ew)

odczytuje z dokumentaciji technicznej dane do obliczania ilosci
materiatdéw potrzebnych do naprawy nawierzchni kolejowej
oblicza ilo$¢ materiatow potrzebnych do naprawy nawierzchni
kolejowej

wykonuje roboty zwigzane z utrzymaniem
nawierzchni kolejowej i podtorza w
wymaganym stanie technicznym (ew)

wykonuje roboty zwigzane z konserwacjg nawierzchni kolejowej
wykonuje roboty zwigzane z biezgcym utrzymaniem nawierzchni
kolejowej w wymaganym stanie technicznym

wykonuje roboty zwigzane z biezgcym utrzymaniem
zewnetrznych elementdéw podtorza kolejowego

demontuje tory, rozjazdy, skrzyzowania
toréw, urzadzenia i zamkniecia nastawcze
(ek)

dobiera technologie demontazu przeset torowych

wykonuje demontaz przeset torowych zgodnie z okreslong
technologig

dobiera technologie demontazu rozjazdéw, skrzyzowan torow,
urzgdzen i zamknieé nastawczych

wykonuje demontaz rozjazdéw, skrzyzowan toréw, urzgdzen i
zamknie¢ nastawczych zgodnie z okreslong technologig
okresla tryb postepowania z przyktadowym elementem
odzyskanym po demontazu nawierzchni kolejowej
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Nazwa zajec Liczba Liczba Efekty ksztatcenia Kryteria weryfikacji realizowane w ramach zaje¢
godzin godzin wraz z kodami - ek, ew, ep
Zajecia Zajecia
teoretyczne | praktyczne
Praktyczne aspekty demontuje elementy nawierzchni — dobiera technologie demontazu elementéw konstrukcyjnych toru
utrzymania przejazdoéw kolejowo-drogowych oraz w tukach, na przejazdach kolejowo-drogowych i obiektach
nawierzchni i podtorza urzgdzen na obiektach inzynieryjnych i w inzynieryjnych
kolejowego tukach toru kolejowego (ew) — wykonuje demontaz elementoéw toréw na przejazdach kolejowo-
drogowych, obiektach inzynieryjnych i w fukach toru kolejowego
zgodnie z okreslong technologig
zabezpiecza urzgdzenia sterowania — dobiera sposéb zabezpieczenia urzgdzen sterowania ruchem
ruchem kolejowym przed uszkodzeniem kolejowym przed uszkodzeniem podczas prowadzenia robét
podczas prowadzenia robo6t zwigzanych z zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowej
utrzymaniem nawierzchni kolejowej (ew) | — wykonuje zabezpieczenia urzadzen sterowania ruchem
kolejowym przed uszkodzeniem podczas prowadzenia robot
zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowej
wykonuje roboty zwigzane z zimowym — wykonuje prace zwigzane z zimowym utrzymaniem kolei zgodnie
utrzymaniem kolei (ep) Z obowigzujgcymi zasadami
— stosuje maszyny i urzgdzenia do ods$niezania nawierzchni
kolejowej
— postuguje sie narzedziami do od$niezania nawierzchni kolejowej
zabezpiecza i oznakowuje miejsce — dobiera sposoby zabezpieczenia miejsca robo6t zwigzanych z
prowadzenia robét zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowej i podtorza
utrzymaniem nawierzchni kolejowej i - oznakowuje miejsce robot zwigzanych z konserwacjg i biezgcym
podtorza (ew) utrzymaniem nawierzchni kolejowej oraz podtorza
ocenia jakos$c¢ robot zwigzanych z — kontroluje jakos¢ robdt zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni
utrzymaniem nawierzchni kolejowej i kolejowej i elementdéw podtorza
elementéw podtorza (ep)
RAZEM 170 340
RAZEM 510
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2.3. Plan kursu umiejetnosci zawodowych

Tabela 4. Plan zaje¢ kursu umiejetnosci zawodowych

Rzeczpospolita
Polska

*

Unia Europejska |IEES
Europejski Fundusz Spoteczny

*

* 5 %

Nazwa zajec

Liczba godzin

Uwagi o realizacji

Utrzymanie nawierzchni i podtorza kolejowego 170 Ksztafcenie teoretyczne
Praktyczne aspekty utrzymania nawierzchni i podtorza kolejowego | 340 Ksztatcenie praktyczne
taczna liczba godzin zaje¢ 510
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3. Cele ksztatcenia kursu umiejetnosci zawodowych

Absolwent kursu umiejetnosci zawodowych powinien by¢ przygotowany do wykonywania nastepujgcych zadah zawodowych:
e wykonywania robot zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowej i podtorza,
e kontrolowania stanu technicznego nawierzchni kolejowej i podtorza,

e podejmowania dziatan zapewniajgcych bezpieczenhstwo prowadzenia ruchu kolejowego w przypadku awarii, wypadku lub klesk zywiotowych.
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4. Programy poszczegolnych zajeé

4.1. Program nauczania dla przedmiotu: Utrzymanie nawierzchni i podtorza kolejowego

4.1.1

Cele ogodlne przedmiotu

Cele ogdlne przedmiotu to:

4.1.2

Poznanie zasad i metod dozorowania linii kolejowych

Poznanie rodzajow napraw nawierzchni i podtorza kolejowego

Opisanie zasad wykonawstwa napraw i technologii roboét.

Okreslanie zasad organizacja prac naprawczych.

Ogolne zasady prowadzenia nadzoru kontroli i odbioru wykonywanych prac naprawczych.
Rozpoznanie osygnalizowania miejsca prowadzenia robot w torach czynnych.

Poznanie zasad bezpieczenstwa podczas wykonywania robot.

Cele szczego6towe przedmiotu

Cele szczegdtowe przedmiotu to:

okresli¢ sposoby dokonywania obchodéw i ogledzin nawierzchni kolejowej

opisa¢ wystepujgce usterki w torach i rozjazdach

opisa¢ zasady dokonywania pomiaréw oraz okres$lania stanu technicznego nawierzchni kolejowej,
rozpoznaé zasady i miejsca pomiarowe podstawowe parametry toréw oraz rozjazddw,

sporzgdzi¢ dokumentacje z wykonanych pomiaréw,

sklasyfikowac rodzaje napraw nawierzchni i podtorza kolejowego,

scharakteryzowac technologie napraw podtorza i nawierzchni kolejowe;j,

scharakteryzowac technologie zabezpieczenia toréw w warunkach zimowych,
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e okresli¢ zasady bezpiecznej pracy, ochrony przeciwpozarowej oraz srodowiska przy pracach zwigzanych z nawierzchnig kolejowa,

e opisa¢ nowoczesne technologie wymiany nawierzchni wykonywane zespotem do potokowej wymiany nawierzchni torowej,

e przeprowadzi¢ bezposredni nadzér nad jakoscig oraz bezpieczehnstwem prowadzonych prac.

4.1.3 Materiat nauczania z uwzglednieniem opisu efektéw ksztatcenia

Tabela 5. Materiat nauczania dla przedmiotu: Wykonywanie robét zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowej i elementéw podtorza

utrzymaniem nawierzchni
kolejowej

Tematy zajec Liczba godz. | Opis efektow ksztatcenia (uwzgledniajacy kryteria weryfikacji)
1) Zasady dozorowania stanu 16 —rozpoznaje typowe odksztatcenia podtorza i uszkodzenia nawierzchni kolejowej
nawierzchni kolejowej i podtorza —okresla czynniki majace wptyw na degradacje stanu podtorza
—okresla sposdb przeprowadzania ogledzin rozjazdow, skrzyzowan toréw oraz podtorza
—okresla sposéb przeprowadzania obchodu toréw
2) Eksploatacja i utrzymanie 12 —rozroznia typy zamknie¢ nastawczych
zamknie¢ nastawczych —okresla budowe poszczegdinych typdw zamknieé nastawczych
—okresla wymagania eksploatacyjne zamknie¢ nastawczych
3) Wymagania i metody kontroli i 8 —okresla metody kontroli zamknigcia nastawczego
regulacji zamknie¢ nastawczych —korzysta z wytycznych dotyczgcych sposobu regulaciji zamknie¢ nastawczych
4) Pomiary wybranych parametréw | 8 —okredla wymagania eksploatacyjne w zaleznosci od szerokosci toru, réznic wysokosci tokéw szynowych
nawierzchni kolejowe; —rozroznia przyrzady do wykonywania pomiarow szerokosci toru, réznic wysokosci tokéw szynowych oraz ich
nieréwnos$ci w obu ptaszczyznach
5) Organizacja rob6t zwigzanych z | 16 —okresla zakres prac niezbednych do usuniecia usterek w nawierzchni kolejowej

—stosuje materiaty i narzedzia do okreslonego zakresu prac w nawierzchni kolejowej
—okresla przeznaczenie narzedzi uzywanych podczas wykonywania robét zwigzanych z utrzymaniem
nawierzchni kolejowej
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Tematy zajec¢ Liczba godz. | Opis efektow ksztatcenia (uwzgledniajacy kryteria weryfikaciji)

6) Organizacja robo6t zwigzanych z | 16 —okresla zakres prac niezbednych do usuniecia usterek podtorza i urzgdzeh odwadniajgcych
utrzymaniem elementow —dobiera materiaty i narzedzia do okreslonego zakresu niezbednych prac w elementach podtorza i
podtorza i urzadzen urzgdzeniach odwadniajgcych
odwadniajgcych —okresla przeznaczenie narzedzi uzywanych podczas wykonywania robdt zwigzanych z utrzymaniem

elementoéw podtorza i urzgdzen odwadniajgcych

7) Zmechanizowane i reczne 16 —rozrdéznia maszyny do wykonywania robét zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni, podtorza i urzgdzen
maszyny, urzadzenia i odwadniajgcych
narzedzia do robot —dobiera maszyny i urzgdzenia podczas robét zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni, podtorza i urzgdzen
utrzymaniowych odwadniajgcych

8) Zabezpieczenie uszkodzeh 12 —okresla skatalogowane wady szyn
szyn w torze klasycznym —okresla sposoby zabezpieczania szyn w torze klasycznym

—dobiera sposoby zabezpieczenia szyn w torze klasycznym

9) Zabezpieczenie uszkodzeh 8 —okresla sposoby zabezpieczania szyn w torze bezstykowym
szyn w torze bezstykowym — dobiera sposoby zabezpieczenia szyn w torze bezstykowym

10) Dobér materiatéw do naprawy 4 —odczytuje z dokumentac;ji technicznej dane do obliczania ilosci materiatéw potrzebnych do naprawy
nawierzchni kolejowej nawierzchni kolejowej

—oblicza ilo$¢ materiatéw potrzebnych do naprawy nawierzchni kolejowe;j

11) Rodzaje i zakres robot 16 —okresla zakres robot wchodzgcych w skfad konserwacji nawierzchni kolejowej
utrzymaniowych —okre$la zakres robét zwigzanych z biezgcym utrzymaniem nawierzchni kolejowe;

—okresla zakres prac zwigzanych z utrzymaniem zewnetrznych elementéw podtorza kolejowego

12) Technologia demontazu 8 —okresla zakres robot demontazu przeset torowych
nawierzchni toru kolejowego — stosuje wytyczne dotyczace demontazu przeset torowych

—dobiera technologie demontazu przeset torowych

13) Technologia demontazu 8 —okresla zakres robot demontazowych rozjazdéw, skrzyzowan toréw, urzgdzen i zamknie¢ nastawczych
rozjazdéw, skrzyzowan torow i —stosuje wytyczne dotyczgce demontazu rozjazdow, skrzyzowan toréw, urzadzeh i zamknieé nastawczych
ich elementow —dobiera technologie demontazu rozjazdéw, skrzyzowan torow, urzgdzenh i zamknieé nastawczych

14) Postepowanie z materiatami 4 —okresla tryb postepowania z elementami odzyskanymi po demontazu nawierzchni kolejowe;j
nawierzchniowymi po —okresla zasady segregacji, znakowania i skladowania elementéw odzyskanych po demontazu nawierzchni
demontazu kolejowej
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Tematy zajec¢ Liczba godz. | Opis efektow ksztatcenia (uwzgledniajacy kryteria weryfikaciji)
15) Technologia demontazu innych | 4 —okresla zakres robot demontazowych elementéw toréw na przejazdach kolejowo-drogowych, obiektach
elementow nawierzchni i inzynieryjnych i w tukach toru kolejowego
podtorza kolejowego — opisuje technologie demontazu elementéw konstrukcyjnych toréw na przejazdach kolejowo-drogowych
— opisuje technologie demontazu elementéw konstrukcyjnych toréw na obiektach inzynieryjnych i w tukach toru
kolejowego
16) Zabezpieczenie urzadzen SRK | 4 —rozrdznia urzgdzenia sterowania ruchem kolejowym potozone w obrebie nawierzchni kolejowej
przed uszkodzeniem w trakcie —dobiera sposdb zabezpieczenia urzadzen sterowania ruchem kolejowym przed uszkodzeniem podczas
robot utrzymaniowych prowadzenia robo6t zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowej
17) Utrzymanie nawierzchni i 4 —stosuje przepisy prawa dotyczgce utrzymania kolei w zimie
podtorza w okresie zimy —okresla sposoby bezpiecznego prowadzenia prac
—dobiera sposoby zabezpieczenia nawierzchni kolejowej zwigzane z zimowym utrzymaniem kolei
18) Bezpieczenstwo robot 4 —okresla sposoby zabezpieczenia miejsca robot zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowej i podtorza
utrzymaniowych —rozréznia wskazniki i sygnaty stosowane do zabezpieczenia miejsca roboét
—dobiera sposoby zabezpieczenia miejsca robét zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowej i podtorza
19) Metody kontroli Jakosci robot 2 —opisuje metody kontroli jakosci robdt zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowej i elementéw podtorza

4.1.4 Procedury osiggania celéow ksztatcenia

Propozycje metod nauczania
e metoda sytuacyjna,
e metoda inscenizacyjna,
e dyskusja dydaktyczna,
e metoda tekstu przewodniego,

e ¢wiczenia przedmiotowe.

Program nauczania kursu umiejetnosci zawodowych

TKO.01.4. Wykonywanie robot zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowej i elementéw podtorza

Strona 39 z 59




Fund us;e .
Europejskie
Wiedza Edukacja Rozwdj

*

Rzeczpospolita Unia Europejska |IEES
Polska Europejski Fundusz Spoteczny *

* 5 %

Obudowa dydaktyczna
Zajecia edukacyjne zaleca sie prowadzi¢ w pracowni drég kolejowych wyposazonej w:

— stanowisko komputerowe dla nauczyciela podtaczone do sieci lokalnej z dostepem do internetu, wyposazone w: urzgdzenie wielofunkcyjne, ploter, projektor
multimedialny,

— stanowiska komputerowe (jedno stanowisko dla jednego stuchacza/uczestnika) z komputerami podtgczonymi do sieci lokalnej z dostepem do internetu,
wyposazonymi w: pakiet programow biurowych, oprogramowanie do wykonywania rysunkéw technicznych,

— stanowiska rysunkowe (jedno stanowisko dla jednego stuchacza/uczestnika) umozliwiajgce wykonywanie rysunkéw odrecznych, wyposazone w: pomoce
dydaktyczne do ksztaltowania wyobrazni przestrzennej, przykladowg dokumentacje projektowg drog kolejowych, normy dotyczace zasad wykonywania rysunkéw
technicznych, zestaw przepiséw prawa budowlanego.

Warunki realizacji

Zajecia powinny by¢ prowadzone z wykorzystaniem réznych form pracy aktywizujgcej stuchaczy, np. praca w grupach. Zajecia powinny by¢ prowadzone w grupie nie
przekraczajgcej 15 osdb z wykorzystaniem pracy indywidualnej i grupowej uczacych sie (w zespotach do 3 osoéb).

W trakcie prac ze stuchaczami nalezy pozostawia¢ im dodatkowy czas na wtasne prace zwigzane z realizowanymi celami ksztatcenia. Dodatkowy czas nalezy tez
poswieci¢ na indywidualizowanie pracy stuchaczy w zaleznosci od ich mozliwosci i potrzeb.

4.1.5 Proponowane metody sprawdzania osiggnie¢ edukacyjnych stuchacza/uczestnika

Sprawdzanie opanowania przez stuchacza/uczestnika wymagan programowych bedzie przeprowadzone na podstawie wykonanych ¢wiczen. W ocenie nalezy uwzgledni¢
nastepujgce kryteria ogdlne: zawarto$¢ merytoryczng éwiczen, ich poprawnosé, formy przedstawienia. Sprawdzanie osiggnie¢ powinno odbywac sie przez caty okres
realizacji programu zaje¢ na podstawie kryteriéw przedstawionych na poczatku kursu.
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4.2. Program nauczania dla przedmiotu: Praktyczne aspekty utrzymania nawierzchni i podtorza kolejowego

4.2.1 Cele ogodlne przedmiotu

Cele ogdlne przedmiotu to:
e Zastosowanie zasad i metod dozorowania linii kolejowych
e Wykonywanie ré6znych rodzajéw napraw nawierzchni i podtorza kolejowego
o Przestrzeganie zasad wykonawstwa napraw i technologii robét.
¢ Organizowanie prac naprawczych.
e Prowadzenie biezgcej kontroli i odbioru wykonywanych prac naprawczych.
e Osygnalizowanie miejsca prowadzenia robot w torach czynnych.

e Stosowanie zasad bezpieczenstwa podczas wykonywania robét.

4.2.2 Cele szczegétowe przedmiotu
Cele szczegotowe przedmiotu to:
e przeprowadzi¢ obchdd i ogledziny nawierzchni kolejowej
e rozpozna¢ wystepujgce usterki w torach i rozjazdach
e dokonac¢ pomiaréw podstawowych parametréw toru i rozjazdu
e okresli¢ stan techniczny nawierzchni kolejowej,
e stosowac zasady i miejsca pomiarowe podstawowe parametry toréw oraz rozjazdow,
e sporzadzi¢ dokumentacje z wykonanych pomiaréw,
e dobra¢ sposoby napraw nawierzchni i podtorza kolejowego,
e stosowac technologie napraw podtorza i nawierzchni kolejowej,
e stosowac technologie demontazu nawierzchni kolejowej i elementéw podtorza,

e stosowac technologie zabezpieczenia toréw w warunkach zimowych,
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stosowac zasady bezpiecznej pracy przy utrzymaniu nawierzchni kolejowej i elementdéw podtorza,
przestrzega¢ zasad ochrony przeciwpozarowej oraz srodowiska przy pracach zwigzanych z nawierzchnig kolejowa,
rozpozna¢ nowoczesne technologie wymiany nawierzchni wykonywane zespotem do potokowej wymiany nawierzchni torowej,

stosowac bezposredni nadzér nad jakoscig oraz bezpieczenstwem prowadzonych prac.

Material nauczania z uwzglednieniem opisu efektéw ksztatcenia

Tabela 6. Materiat nauczania dla przedmiotu: Praktyczne aspekty wykonywania utrzymania nawierzchni i podtorza kolejowego

Tematy zajec Liczba godz. Opis efektow ksztatcenia (uwzgledniajacy kryteria weryfikaciji)
1) Ogledziny nawierzchni kolejowej | 32 — okresla przyczyny degradacji podtorza
i elementdw podtorza — wykonuje ogledziny rozjazdow i skrzyzowan toréw oraz podtorza w trakcie obchodu
— dokumentuje usterki stwierdzone podczas wykonywanych ogledzin
2) Przeprowadzanie obchodu 24 — reaguje na zagrozenie bezpieczenstwa ruchu kolejowego stwierdzone podczas wykonywanych ogledzin
nawierzchni kolejowe;j przeprowadza obchdd torow
3) Przeprowadzanie kontroli 16 — okresla budowe poszczegodlnych typdw zamknieé nastawczych
zamknig¢ nastawczych rozjazdu — okresla metody kontroli zamkniecia nastawczego
— stosuje zasady przeprowadzania kontroli zamkniecia nastawczego
— kontroluje stan zamkniecia nastawczego
4) Regulacja zamknie¢ 8 — stosuje zasady regulacji zamknie¢ nastawczych
nastawczych rozjazdow — wykonuje regulacje zamknie¢ nastawczych
5) Wykonywanie pomiaréw 8 — dobiera przyrzady pomiarowe do pomiaru poszczegdlnych parametréw toru
nawierzchni kolejowe;j — stosuje zasady wykonywania pomiaréw
— wykonuje pomiary szerokosci toru, réznic wysokosci tokéw szynowych oraz ich nieréwnosci w obu
ptaszczyznach za pomoca odpowiednio dobranych przyrzadéw pomiarowych
— ewidencjonuje wyniki pomiaréw toréw i rozjazdéw kolejowych
6) Wykonywanie robot 32 — stosuje materiatly i narzedzia do okres$lonego zakresu prac w nawierzchni kolejowej
nawierzchniowych — ocenia jako$¢ materiatéw do robot zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowej
— ocenia stan narzedzi do rob6t zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowe;j
— stosuje odpowiednie narzedzia podczas wykonywania robot utrzymania nawierzchni kolejowej
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Tematy zajec¢ Liczba godz. Opis efektow ksztatcenia (uwzgledniajacy kryteria weryfikaciji)
7) Wykonywanie robo6t w podtorzui | 32 — dobiera materiaty i narzedzia do okreslonego zakresu niezbednych prac w elementach podtorza i
zewnetrznych elementach urzgdzeniach odwadniajgcych
urzgdzen odwadniajgcych — ocenia jako$é materiatéw do robét zwigzanych z utrzymaniem elementéw podtorza i urzgdzen
odwadniajgcych
— ocenia stan narzedzi do roboét zwigzanych z utrzymaniem elementéw podtorza i urzadzen
odwadniajgcych
— stosuje odpowiednie narzedzia podczas wykonywania robot zwigzanych z utrzymaniem elementéw
podtorza i urzadzen odwadniajgcych
8) Maszyny i urzgdzenia w 32 — dobiera maszyny i urzgdzenia podczas robot zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni, podtorza i
utrzymaniu nawierzchni i urzgdzen odwadniajgcych
elementéw podtorza — stosuje maszyny do robdét zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni, podtorza i urzagdzen odwadniajgcych
— wykonuje obstuge biezgcg maszyn lub urzadzen stosowanych podczas robdét zwigzanych z utrzymaniem
nawierzchni, podtorza i urzgdzeh odwadniajgcych
9) Badania defektoskopowe szyn 8 — odczytuje dane z badania defektoskopowego szyn
— okresla metody zabezpieczenia szyn na podstawie badania defektoskopowego szyn
10) Dobdr zabezpieczenia 16 — dobiera sposoby zabezpieczenia szyn w torze klasycznym
uszkodzonych szyn w torze — wykonuje zabezpieczenie przykltadowego uszkodzenia szyny toru klasycznego
klasycznym
11) Dobér zabezpieczenia 16 — dobiera sposoby zabezpieczenia szyn w torze bezstykowym
uszkodzonych szyn w torze — wykonuje zabezpieczenie przyktadowego uszkodzenia szyny toru bezstykowego
bezstykowym
12) Zestawienie materiatéw do 16 — odczytuje z dokumentaciji technicznej dane do obliczania ilosci materiatéw potrzebnych do naprawy
naprawy nawierzchni kolejowej nawierzchni kolejowej
— oblicza ilos¢ materiatéw potrzebnych do naprawy nawierzchni kolejowej
13) Proces utrzymania nawierzchni 24 — wykonuje roboty zwigzane z konserwacjg nawierzchni kolejowe;j
kolejowej — wykonuje roboty zwigzane z biezgcym utrzymaniem nawierzchni kolejowej w wymaganym stanie
technicznym wykonuje roboty zwigzane z biezgcym utrzymaniem zewnetrznych elementéw podtorza
kolejowego
14) Roboty demontazu przeset 16 — dobiera technologie demontazu przeset torowych
torowych — wykonuje demontaz przeset torowych zgodnie z okreslong technologig

Program nauczania kursu umiejetnosci zawodowych
TKO.01.4. Wykonywanie robot zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowej i elementéw podtorza

Strona 43 z 59




Fundusze
Europejskie

Wiedza Edukacja Rozwdj

Rzeczpospolita Unia Europejska |IEES
Polska Europejski Fundusz Spoteczny *

* 5 %

Tematy zajec¢ Liczba godz. Opis efektow ksztatcenia (uwzgledniajacy kryteria weryfikaciji)
15) Roboty demontazu rozjazdéw, 16 — dobiera technologie demontazu rozjazdéw, skrzyzowan toréw, urzadzen i zamknie¢ nastawczych
skrzyzowan toréw i ich czgsci — wykonuje demontaz rozjazdéw, skrzyzowan tordw, urzgdzen i zamknieé nastawczych zgodnie z
okreslong technologig
— okresla tryb postepowania z przyktadowym elementem odzyskanym po demontazu nawierzchni kolejowej
16) Roboty demontazowe innych 8 — dobiera technologie demontazu elementéw konstrukcyjnych toru w tukach, na przejazdach kolejowo-
elementow nawierzchni kolejowej drogowych i obiektach inzynieryjnych
— wykonuje demontaz elementéw toréow na przejazdach kolejowo-drogowych, obiektach inzynieryjnych i w
tukach toru kolejowego zgodnie z okreslong technologig
17) Zabezpieczenie urzgdzen SRK 8 — dobiera sposob zabezpieczenia urzgdzeh sterowania ruchem kolejowym przed uszkodzeniem podczas
na czas trwania robot prowadzenia roboét zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowej
nawierzchniowych w praktyce — wykonuje zabezpieczenia urzgdzen sterowania ruchem kolejowym przed uszkodzeniem podczas
prowadzenia robo6t zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowej
18) Wykonywanie robét zimowego 8 — wykonuje prace zwigzane z zimowym utrzymaniem kolei zgodnie z obowigzujgcymi zasadami
utrzymania kolei — stosuje maszyny i urzgdzenia do od$niezania nawierzchni kolejowe;
— postuguije sie narzedziami do od$niezania nawierzchni kolejowej
19) Praktyczne zabezpieczenie 14 — dobiera sposoby zabezpieczenia miejsca robo6t zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowej i
miejsca robot podtorza oznakowuje miejsce robdt zwigzanych z konserwacja i biezgcym utrzymaniem nawierzchni
kolejowej oraz podtorza
20) Kontrola jakosci robét 6 — kontroluje jako$¢ robot zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowej i elementéw podtorza

4.2.4 Procedury osiggania celow ksztatcenia

Propozycje metod nauczania

— metoda sytuacyjna,

metoda inscenizacyjna,

— dyskusja dydaktyczna,

metoda tekstu przewodniego,

éwiczenia przedmiotowe.
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Obudowa dydaktyczna

Zajecia edukacyjne zaleca sie prowadzi¢ w warsztatach szkolnych i przedsiebiorstwach zajmujgcych sie budowa lub utrzymaniem nawierzchni kolejowej i podtorza
oraz innych podmiotach stanowigcych potencjalne miejsce zatrudnienia absolwentow szkét ksztatcgcych w zawodzie. Warsztaty szkolne powinny posiadaé nastepujgce
stanowiska:

— stanowiska do obrébki metali (jedno stanowisko dla jednego stuchacza/uczestnika), wyposazone w: stét warsztatowy z imadtem, przyrzady do pomiaru wielkosci
geometrycznych, narzedzia do obrobki metali umozliwiajgce wykonywanie operacji: ciecia, wycinania, prostowania, giecia, wiercenia, rozwiercania, pogtebiania,
gwintowania, pitowania

— stanowiska do obrébki drewna (jedno stanowisko dla jednego stuchacza/uczestnika), wyposazone w stét stolarski, przyrzady pomiarowe i narzedzia do recznej
obrébki drewna,

— stanowisko spawania elektrycznego (jedno stanowisko dla dwdch stuchaczéw/uczestnikow), wyposazone w odciggi miejscowe i urzgdzenia do spawania
elektrycznego,

— stanowiska spawania gazowego (jedno stanowisko dla trzech stuchaczéw/uczestnikéw), wyposazone w odciggi miejscowe i w sprzet do spawania gazowego,

— stanowiska prac betoniarskich (jedno stanowiska dla czterech stuchaczéw/uczestnikow), wyposazone w: betoniarki, taczki, pojemniki metalowe, topaty, przyrzady
do badania konsystencji mieszanki betonowej,

— stanowiska robét torowych (jedno stanowisko dla dwoch stuchaczéw/uczestnikow), wyposazone w: narzedzia oraz urzgdzenia o napedzie spalinowym,
elektrycznym, hydraulicznym i na sprezone powietrze, takie jak: urzadzenie do nasuwania szyn, wiertarki do podktadéw i szyn, podbijaki, zakretarki, pity, szlifierki;
urzgdzenia do transportu pionowego i poziomego.

Prowadzenie zaje¢ powinno opierac sie o zestawy ¢wiczen, instrukcje do ¢wiczen, pakiety edukacyjne dla stuchaczéw/uczestnikow, elementy nawierzchni kolejowej,
przyrzady pomiarowe, przyktadowe rysunki techniczne, instrukcje oraz elementy dokumentac;ji projektowej i eksploatacyjnej dotyczacej budowy i utrzymania nawierzchni
kolejowej, filmy dydaktyczne oraz prezentacje multimedialne dotyczgce wykonywania kolejowych robét budowlanych, instrukcje uzytkowania maszyn i sprzetu uzywanego
w robotach nawierzchniowych, znaki i sygnaty uzywane podczas robét prowadzonych na torach.

Warunki realizacji

Zajecia powinny by¢ prowadzone z wykorzystaniem réznych form pracy aktywizujgcej stuchaczy, np. praca w grupach. Zajecia powinny byé prowadzone w grupie nie
przekraczajgcej 6 osob z wykorzystaniem pracy indywidualnej i grupowej uczgcych sie (w zespotach do 3 oséb).

W trakcie prac ze stuchaczami nalezy pozostawia¢ im dodatkowy czas na wiasne prace zwigzane z realizowanymi celami ksztatcenia. Dodatkowy czas nalezy tez
poswieci¢ na indywidualizowanie pracy stuchaczy w zaleznosci od ich mozliwosci i potrzeb.
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4.2.5 Proponowane metody sprawdzania osiggnie¢ edukacyjnych stuchacza/uczestnika

Sprawdzanie opanowania przez stuchacza/uczestnika wymagan programowych bedzie przeprowadzone na podstawie wykonanych ¢wiczen. W ocenie nalezy uwzgledni¢
nastepujgce kryteria ogolne: zawarto$¢ merytoryczng ¢wiczen, ich poprawnosé, formy przedstawienia. Sprawdzanie osiggnie¢ powinno odbywac sie przez caty okres
realizacji programu zajeé na podstawie kryteriéw przedstawionych na poczatku kursu.
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5. Ewaluacja programu kursu umiejetnosci zawodowych

Tabela 7. Ewaluacja programu kursu umiejetnosci zawodowych

* ¥ %

* 5 %

przeprowadza kontrole zamknigcia nastawczego w odpowiedni sposéb
okresla zasady przeprowadzania kontroli zamkniecia nastawczego
wykonuje kontrole stanu zamkniecia nhastawczego

dobiera sposdb regulacji zamkniecia nastawczego do wytycznych
okresla zasady regulacji zamknie¢ nastawczych

przeprowadza regulacje zamknie¢ nastawczych

¢wiczenia praktyczne,
préby pracy,

testy zamkniete
praca w grupie

Efekt ksztalcenia z podstawy Wskazniki potwierdzajgce osiggniecie efektu ksztatcenia Metody/techniki badania | Termin
programowej (0znaczony w badania
programie kursu jako kluczowy dla
kwalifikacji lub jednostki efektow)
TKO.01.4. Wykonywanie robot zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowej i elementéw podtorza
1) dokonuje w trakcie obchodu toréw — okresla typowe odksztatcenia podtorza i uszkodzenia nawierzchni e dyskusja dydaktyczna, | w czasie
ogledzin rozjazdéw, skrzyzowan kolejowej e burza mozgow, realizacji
toréw oraz elementow podtorza — rozpoznaje czynniki majgce wptyw na degradacje stanu podtorza e gry dydaktyczne, zaje¢ KUZ
(ek) -~ wymienia przyczyny degradacji podtorza e ¢wiczenia praktyczne,
— rozpoznaje sposob przeprowadzania ogledzin rozjazdéw, skrzyzowan e proby pracy,
toréw oraz podtorza e testy zamkniete
— przeprowadza ogledziny rozjazddéw i skrzyzowan toréw oraz podtorza w e pracaw grupie
trakcie obchodu
— okresla znaczenie usterek stwierdzonych podczas wykonywanych
ogledzin
— rozpoznaje zagrozenie bezpieczenstwa ruchu kolejowego stwierdzone
podczas wykonywanych ogledzin
— dobiera zakres przeprowadzania obchodu toréw
— wykonuje obchdd torow
2) sprawdza i reguluje zamkniecia — okresla typy zamknie¢ nastawczych e dyskusja dydaktyczna, | w czasie
nastawcze rozjazdow kolejowych - rozpoznaje budowe poszczegdlnych typdw zamknieé nastawczych e burza mozgéw, realizacji
(ek) - rozpoznaje wymagania eksploatacyjne zamknigé¢ nastawczych e gry dydaktyczne, zaje¢ KUZ

TKO.01.4. Wykonywanie robot zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowej i elementéw podtorza
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Efekt ksztalcenia z podstawy Wskazniki potwierdzajgce osiggniecie efektu ksztatcenia Metody/techniki badania | Termin
programowej (0znaczony w badania
programie kursu jako kluczowy dla

kwalifikacji lub jednostki efektow)

3) dobiera materiaty i narzedzia do — rozpoznaje zakres prac niezbednych do usunigcia usterek w nawierzchni e dyskusja dydaktyczna | w czasie
robot zwigzanych z utrzymaniem kolejowej e burza mozgéw, realizacji
nawierzchni kolejowej (ek) —  dobiera materialy i narzedzia do okreslonego zakresu prac w nawierzchni | e gry dydaktyczne, zaje¢ KUZ

kolejowej e Géwiczenia praktyczne,
— sprawdza jakos¢ materiatow do robét zwigzanych z utrzymaniem e proby pracy,
nawierzchni kolejowej e testy zamkniete
— kontroluje stan narzedzi do rob6t zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni e pracaw grupie
kolejowej
— dobiera narzedzia zgodnie z przeznaczeniem narzedzi do wykonywania
robot zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowe;j
— potrafi zastosowa¢ odpowiednie narzedzia podczas wykonywania robét
utrzymania nawierzchni kolejowej

4) zabezpiecza szyny z wadami — okresla wady szyn na podstawie badania defektoskopowego szyn e dyskusja dydaktyczna, | w czasie
zagrazajgcymi bezpieczenstwu - rozpoznaje skatalogowane wady szyn opisuje sposoby e burza mozgéw, realizacji
ruchu (ek) - zabezpieczania szyn w torze klasycznym e gry dydaktyczne, zaje¢ KUZ

— rozpoznaje sposoby zabezpieczenia szyn w torze klasycznym

— dobiera sposéb zabezpieczenia przyktadowego uszkodzenia szyny toru
klasycznego

— rozpoznaje sposoby zabezpieczania szyn w torze bezstykowym

— okresla sposoby zabezpieczenia szyn w torze bezstykowym

— dobiera odpowiednie zabezpieczenie przyktadowego uszkodzenia szyny
toru bezstykowego

e Cwiczenia praktyczne,
e préby pracy,

o testy zamkniete

e praca w grupie
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Efekt ksztalcenia z podstawy Wskazniki potwierdzajgce osiggniecie efektu ksztatcenia Metody/techniki badania | Termin

programowej (0znaczony w badania

programie kursu jako kluczowy dla

kwalifikacji lub jednostki efektow)

5) demontuje tory, rozjazdy, — rozpoznaje zakres robét demontazu przeset torowych e dyskusja dydaktyczna, | w czasie
skrzyzowania torow, urzadzenia i - okresla wytyczne dotyczgce demontazu przeset torowych e burza mozgéw, realizacji
zamknigcia nastawcze (ek) — dobiera technologie demontazu przeset torowych e gry dydaktyczne, zaje¢ KUZ

— demontuje przesta torowe zgodnie z okreslong technologig o ¢wiczenia praktyczne,

— rozpoznaje zakres robot demontazowych rozjazdéw, skrzyzowan toréw, e préby pracy,
urzgdzen i zamknie¢ nastawczych o testy zamkniete

— okresla wytyczne dotyczgce demontazu rozjazdéw, skrzyzowan torow, e pracaw grupie

urzgdzen i zamknie¢ nastawczych

— stosuje technologie demontazu rozjazdéw, skrzyzowan toréw, urzgdzen i
zamknie¢ nastawczych

— dobiera technologie demontaz rozjazdéw, skrzyzowan toréw, urzadzen i
zamknie¢ nastawczych

- zna tryb postepowania z elementami odzyskanymi po demontazu

nawierzchni kolejowej

— stosuje zasady segregacji, znakowania i sktadowania elementéw
odzyskanych po demontazu nawierzchni kolejowe;j

— podaje tryb postepowania z przyktadowym elementem odzyskanym po
demontazu nawierzchni kolejowe;j

Program nauczania kursu umiejetnosci zawodowych
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6. Wykaz literatury oraz niezbednych srodkoéw i materiatlow dydaktycznych

6.1. Wykaz literatury

1)
2)
3)
4)
5)
6)

Jagielski A., Geodezja | w teorii i praktyce czes¢ 1 i 2 Wydawnictwo Geodpis, 2019

Kruszewski P., Geodezja w praktyce, Wydawnictwo KaBe, Krosno 2018

Maj T., Rysunek techniczny budowlany, WSiP, Warszawa 2019

Towpik K., Infrastruktura transportu szynowego, Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej OWPW, Warszawa 2017

Zalewski P., Siedlecki P., Drewnowski A., Technologia transportu kolejowego, Wydawnictwa Komunikaciji i gcznosci WKL, Warszawa 2013

Przepisy i instrukcje kolejowe

6.2. Wykaz niezbednych srodkéw i materiatéw dydaktycznych

Pracownia nawierzchni drég kolejowych wyposazona w:

stanowisko komputerowe dla nauczyciela wyposazone w urzgdzenie multimedialne, projektor multimedialny, pakiet programéw biurowych,
przyrzady do pomiaréw nawierzchni kolejowej (jeden przyrzad dla czterech stuchaczéw/uczestnikéw),
prébki materiatéw stosowanych do budowy nawierzchni kolejowej i podtorza,

zestawy elementow hydrauliki i pneumatyki sitowej, modele maszyn do naprawy i utrzymania nawierzchni, kolejowych budowli, obiektéw inzynieryjnych,
elementoéw konstrukcji nawierzchni kolejowe;j,

filmy dydaktyczne prezentujgce maszyny i urzgdzenia do robét torowych oraz technologie wykonywania nawierzchni kolejowych, przykiadowe mapy i plany
uktaddéw torowych, przyktadowg dokumentacje eksploatacji nawierzchni kolejowej, specyfikacje warunkéw technicznych wykonania i odbioru rob6t montazowych,
instrukcje obstugi wybranych maszyn i urzadzen do robot torowych.

Warsztaty szkolne wyposazone w:

stanowiska obrébki metali (jedno stanowisko dla jednego stuchacza/uczestnika), wyposazone w stot warsztatowy z imadtem, przyrzady do pomiaru wielkoSci
geometrycznych, narzedzia do obrébki metali umozliwiajgce wykonywanie operacji: ciecia, wycinania, prostowania, giecia, wiercenia, rozwiercania, pogtebiania,
gwintowania, pitowania,

stanowiska obrébki drewna (jedno stanowisko dla jednego stuchacza/uczestnika), wyposazone w stét stolarski, przyrzgdy pomiarowe i narzedzia do recznej
obroébki drewna,

Program nauczania kursu umiejetnosci zawodowych
TKO.01.4. Wykonywanie robot zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowej i elementéw podtorza

Strona 50 z 59



Fund us;e .
Europejskie
Wiedza Edukacja Rozwdj

Rzeczpospolita Unia Europejska |IEES
Polska Europejski Fundusz Spoteczny

*

* 5 %

stanowiska spawania elektrycznego (jedno stanowisko dla dwdch stuchaczéw/uczestnikdw), wyposazone w: odciggi miejscowe i urzgdzenia do spawania
elektrycznego,

stanowiska spawania gazowego (jedno stanowisko dla trzech stuchaczéw/uczestnikdw), wyposazone w odciggi miejscowe i w sprzet do spawania gazowego,

stanowiska prac betoniarskich (jedno stanowisko dla czterech stuchaczéw/uczestnikdw), wyposazone w betoniarki, taczki, pojemniki metalowe, topaty, przyrzady
do badania konsystencji mieszanki betonowej,

stanowiska robét torowych (jedno stanowisko dla dwéch stuchaczéw/uczestnikdw), wyposazone w: narzedzia oraz urzadzenia o napedzie spalinowym,
elektrycznym, hydraulicznym i na sprezone powietrze, takie jak: urzgdzenie do nasuwania szyn, wiertarki do podktadéw i szyn, podbijaki, zakretarki, pity, szlifierki,
urzgdzenia do transportu pionowego i poziomego.
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7. Sposob i forma zaliczenia kursu

Kurs umiejetnosci zawodowych konczy sie zaliczeniem w formie walidacji osiggnie¢ uczestnika kursu, polegajgcej na ocenie wykonywanych w trakcie nauki ¢wiczen oraz
na podstawie uzyskanych w trakcie kursu ocen.

Do oceny osiggniec¢ edukacyjnych stuchaczy proponuje sie stosowanie testow wielokrotnego wyboru, zadah z lukg, ocene aktywnosci stuchacza podczas wykonywania
zadan w grupie, ocene jakosci wykonania zadan przez stuchacza. Proponuje sie, aby osiggniecia stuchaczy ocenia¢ w zakresie zaplanowanych, uszczegétowionych celow
ksztatcenia na podstawie:

— obserwacji wykonanych ¢wiczen,
— testu pisemnego.

Umiejetnosci praktyczne proponuje sie sprawdzac na podstawie obserwacji czynnosci wykonywanych przez stuchacza w trakcie realizacji ¢wiczen. Podczas obserwacji
nalezy zwréci¢ uwage na:

— wyszukiwanie i przetwarzanie rzetelnych informacji pozyskanych z réznych zrédet,
— poprawnos$¢ merytoryczng wykonanych ¢wiczen praktycznych,
— umiejetnos¢ pracy w zespole.

Wazne kryteria oceny efektow ksztatcenia to: zaplanowanie wykonania zadania, dob6r elementow oraz sporzgdzona dokumentacja techniczna. Mozliwe sg réwniez inne
sposoby i formy zaliczenia, takie jak: testy praktyczne, wykonanie projektéw, préby pracy, aktywnosé uczgcego sie na zajeciach, prezentacje na forum grupy
z przeprowadzonych prac.
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8. Sprawdzenie kompletnosci i poprawnosci opracowanego programu zaje¢

Tabela 8. Weryfikacja programu nauczania KUZ pod katem zgodnosci z przepisami prawa o$wiatowego

Polska Europejski Fundusz Spoteczny *

*

Unia Europejska |IEES

* 5 *

Lp. Program kursu umiejetno$ci zawodowych uwzglednia (Z_I?/va?rtosc opracowanego programu zajec
1 Cele ksztatcenia (zadania zawodowe) T
2 Efekty ksztatcenia T
3 Kryteria weryfikacji T
4 Warunki realizacji ksztatcenia w kwalifikacji (lub niezbedne do realizacji danej jednostki efektow) T
5 Minimalna liczba godzin ksztatcenia zawodowego dla kwalifikacji wyodrebnionej w zawodzie lub jednostki efektow | T

Tabela 9. Weryfikacja programu KUZ pod katem kompletnosci efektow ksztatcenia

zawodzie

Efekty ksztalcenia oraz kryteria weryfikacji okreslone w podstawie programowej ksztatcenia w

Zawartos¢é opracowanego programu zajecé
(temat zajec)

TKO.01.4. Wykonywanie robdét zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowej i elementow podtorza

dokonuje w trakcie
obchodu toréw ogledzin
rozjazdéw, skrzyzowan
toréw oraz elementow
podtorza (ek)

rozpoznaje typowe odksztatcenia podtorza i uszkodzenia nawierzchni
kolejowej

Zasady dozorowania stanu nawierzchni kolejowej i podtorza

okresla czynniki majgce wplyw na degradacje stanu podtorza

Zasady dozorowania stanu nawierzchni kolejowej i podtorza

okresla przyczyny degradacji podtorza

Ogledziny nawierzchni kolejowej i elementéw podtorza

okresla sposob przeprowadzania ogledzin rozjazdéw, skrzyzowan
toréw oraz podtorza

Zasady dozorowania stanu nawierzchni kolejowej i podtorza

wykonuje ogledziny rozjazdéw i skrzyzowan toréw oraz podtorza w
trakcie obchodu

Ogledziny nawierzchni kolejowej i elementéw podtorza

dokumentuje usterki stwierdzone podczas wykonywanych ogledzin

Ogledziny nawierzchni kolejowej i elementow podtorza

reaguje na zagrozenie bezpieczenstwa ruchu kolejowego stwierdzone
podczas wykonywanych ogledzin

Przeprowadzanie obchodu nawierzchni kolejowej

okresla sposob przeprowadzania obchodu toréw

Zasady dozorowania stanu nawierzchni kolejowej i podtorza

przeprowadza obchdd toréw

Przeprowadzanie obchodu nawierzchni kolejowej

Program nauczania kursu umiejetnosci zawodowych
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Efekty ksztalcenia oraz kryteria weryfikacji okreslone w podstawie programowej ksztalcenia w

zawodzie

Zawartos¢ opracowanego programu zajec¢
(temat zajec)

sprawdza i reguluje
zamknigcia nastawcze
rozjazdéw kolejowych
(ek)

rozroznia typy zamknie¢ nastawczych

Eksploatacja i utrzymanie zamknie¢ nastawczych

okresla budowe poszczegdélnych typédw zamknieé nastawczych

Eksploatacja i utrzymanie zamknie¢ nastawczych
Przeprowadzanie kontroli zamknieé nastawczych rozjazdu

okresla wymagania eksploatacyjne zamknigé nastawczych

Eksploatacja i utrzymanie zamknieé nastawczych

okresla metody kontroli zamkniecia nastawczego

Wymagania i metody kontroli i regulacji zamknie¢
nastawczych
Przeprowadzanie kontroli zamknie¢ nastawczych rozjazdu

stosuje zasady przeprowadzania kontroli zamknigcia nastawczego

Przeprowadzanie kontroli zamknieé nastawczych rozjazdu

kontroluje stan zamkniecia nastawczego

Przeprowadzanie kontroli zamknie¢ nastawczych rozjazdu

korzysta z wytycznych dotyczacych sposobu regulacji zamknie¢
nastawczych

Wymagania i metody kontroli i regulacji zamknig¢
nastawczych

stosuje zasady regulacji zamknie¢ nastawczych

Regulacja zamknie¢ nastawczych rozjazdéw

wykonuje regulacje zamknie¢ nastawczych

Regulacja zamknie¢ nastawczych rozjazdéw

dokonuje pomiaréw
szerokosci toru, roznic
wysokosci tokow
szynowych oraz ich
nierdwnosci w obu
ptaszczyznach (ew)

okresla wymagania eksploatacyjne w zaleznosci od szeroko$ci toru,
réznic wysokosci tokéw szynowych oraz ich nieréwnosci w obu
ptaszczyznach

Pomiary wybranych parametrow nawierzchni kolejowej

rozréznia przyrzady do wykonywania pomiaréw szerokosci toru, réznic
wysoko$ci tokéw szynowych oraz ich nierébwnosci w obu ptaszczyznach

Pomiary wybranych parametrow nawierzchni kolejowej

dobiera przyrzady pomiarowe do pomiaru poszczegdlnych parametrow
toru

Wykonywanie pomiaréw nawierzchni kolejowej

stosuje zasady wykonywania pomiaréw

Wykonywanie pomiardw nawierzchni kolejowej

wykonuje pomiary szerokosci toru, réznic wysokosci tokow szynowych
oraz ich nierébwnosci w obu ptaszczyznach za pomocg odpowiednio
dobranych przyrzagdéw pomiarowych

Wykonywanie pomiardw nawierzchni kolejowej

ewidencjonuje wyniki pomiarow toréw i rozjazdéw kolejowych

Wykonywanie pomiaréw nawierzchni kolejowej

Program nauczania kursu umiejetnosci zawodowych
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Efekty ksztalcenia oraz kryteria weryfikacji okreslone w podstawie programowej ksztalcenia w

zawodzie

Zawartos¢ opracowanego programu zajec¢
(temat zajec)

dobiera materiaty i
narzedzia do robét
zwigzanych z
utrzymaniem
nawierzchni kolejowe;j
(ek)

okres$la zakres prac niezbednych do usuniecia usterek w nawierzchni
kolejowej

Organizacja robét zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni
kolejowej

stosuje materiaty i narzedzia do okreslonego zakresu prac w
nawierzchni kolejowej

Organizacja robét zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni
kolejowej
Wykonywanie robét nawierzchniowych

ocenia jakos¢ materiatdw do robét zwigzanych z utrzymaniem
nawierzchni kolejowej

Wykonywanie robét nawierzchniowych

ocenia stan narzedzi do robot zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni
kolejowej

Wykonywanie robét nawierzchniowych

okresla przeznaczenie narzedzi uzywanych podczas wykonywania
robot zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowej

Organizacja robot zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni
kolejowej

stosuje odpowiednie narzedzia podczas wykonywania robot utrzymania
nawierzchni kolejowej

Wykonywanie robét nawierzchniowych

dobiera materiaty i
narzedzia do robot
zwigzanych z
utrzymaniem elementéw
podtorza i urzgdzen
odwadniajacych (ek)

okresla zakres prac niezbednych do usuniecia usterek podtorza i
urzadzen odwadniajgcych

Organizacja robot zwigzanych z utrzymaniem elementéw
podtorza i urzagdzen odwadniajgcych

dobiera materiaty i narzedzia do okreslonego zakresu niezbednych prac
w elementach podtorza i urzadzeniach odwadniajgcych

Organizacja robot zwigzanych z utrzymaniem elementéw
podtorza i urzadzeh odwadniajgcych

Wykonywanie robdt w podtorzu i zewnetrznych elementach
urzagdzen odwadniajgcych

ocenia jako$¢ materiatéw do robot zwigzanych z utrzymaniem
elementéw podtorza i urzadzen odwadniajgcych

Wykonywanie robét w podtorzu i zewnetrznych elementach
urzgdzen odwadniajgcych

ocenia stan narzedzi do rob6t zwigzanych z utrzymaniem elementéw
podtorza i urzgdzen odwadniajgcych

Wykonywanie robét w podtorzu i zewnetrznych elementach
urzgdzen odwadniajgcych

okresla przeznaczenie narzedzi uzywanych podczas wykonywania
robét zwigzanych z utrzymaniem elementoéw podtorza i urzadzen
odwadniajgcych

Organizacja robét zwigzanych z utrzymaniem elementow
podtorza i urzadzeh odwadniajgcych

stosuje odpowiednie narzedzia podczas wykonywania robot
zwigzanych z utrzymaniem elementéw podtorza i urzgdzen
odwadniajgcych

Wykonywanie robé6t w podtorzu i zewnetrznych elementach
urzagdzen odwadniajgcych

Program nauczania kursu umiejetnosci zawodowych
TKO.01.4. Wykonywanie robot zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowej i elementéw podtorza

Strona 55 z 59




Fund us;e .
Europejskie
Wiedza Edukacja Rozwdj

Rzeczpospolita
Polska

Unia Europejska |IEES
Europejski Fundusz Spoteczny *

*

* 5 %

Efekty ksztalcenia oraz kryteria weryfikacji okreslone w podstawie programowej ksztalcenia w

zawodzie

Zawartos¢ opracowanego programu zajec¢
(temat zajec)

obstuguje maszyny i
urzgdzenia stosowane
podczas robot
zwigzanych z
utrzymaniem
nawierzchni kolejowej,
elementoéw podtorza i
urzadzen
odwadniajgcych (ew)

rozréznia maszyny do wykonywania robot zwigzanych z utrzymaniem
nawierzchni, podtorza i urzgdzeh odwadniajgcych

Zmechanizowane i reczne maszyny, urzgdzenia i narzedzia
do robot

dobiera maszyny i urzgdzenia podczas robét zwigzanych z
utrzymaniem nawierzchni, podtorza i urzgdzen odwadniajgcych

Zmechanizowane i reczne maszyny, urzgdzenia i narzedzia
do robét

Maszyny i urzgdzenia w utrzymaniu nawierzchni i elementéw
podtorza

stosuje maszyny do robét zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni,
podtorza i urzagdzen odwadniajgcych

Maszyny i urzgdzenia w utrzymaniu nawierzchni i elementéw
podtorza

wykonuje obstuge biezgcg maszyn lub urzadzen stosowanych podczas
robét zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni, podtorza i urzgdzen
odwadniajgcych

Maszyny i urzgdzenia w utrzymaniu nawierzchni i elementow
podtorza

zabezpiecza szyny z
wadami zagrazajgcymi
bezpieczenstwu ruchu
(ek)

odczytuje dane z badania defektoskopowego szyn

Badania defektoskopowe szyn

okresla skatalogowane wady szyn

Zabezpieczenie uszkodzen szyn w torze klasycznym

okresla sposoby zabezpieczania szyn w torze klasycznym

Zabezpieczenie uszkodzen szyn w torze klasycznym

dobiera sposoby zabezpieczenia szyn w torze klasycznym

Zabezpieczenie uszkodzen szyn w torze klasycznym
Dobor zabezpieczenia uszkodzonych szyn w torze
klasycznym

wykonuje zabezpieczenie przyktadowego uszkodzenia szyny toru
klasycznego

Dobor zabezpieczenia uszkodzonych szyn w torze
klasycznym

okre$la sposoby zabezpieczania szyn w torze bezstykowym

Zabezpieczenie uszkodzeh szyn w torze bezstykowym

dobiera sposoby zabezpieczenia szyn w torze bezstykowym

Zabezpieczenie uszkodzeh szyn w torze bezstykowym
Dobdr zabezpieczenia uszkodzonych szyn w torze
bezstykowym

wykonuje zabezpieczenie przyktadowego uszkodzenia szyny toru
bezstykowego

Dobor zabezpieczenia uszkodzonych szyn w torze
bezstykowym

oblicza ilos¢ materiatow
potrzebnych do naprawy
nawierzchni kolejowej
(ew)

odczytuje z dokumentaciji technicznej dane do obliczania ilosci
materiatéw potrzebnych do naprawy nawierzchni kolejowej

Dobdr materiatéw do naprawy nawierzchni kolejowej
Zestawienie materiatéw do naprawy nawierzchni kolejowej

oblicza ilo$¢ materiatéw potrzebnych do naprawy nawierzchni kolejowej

Dobdr materiatéw do naprawy nawierzchni kolejowej
Zestawienie materiatéw do naprawy nawierzchni kolejowej
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Efekty ksztalcenia oraz kryteria weryfikacji okreslone w podstawie programowej ksztalcenia w

zawodzie

Zawartos¢ opracowanego programu zajec¢
(temat zajec)

wykonuje roboty
zwigzane z utrzymaniem
nawierzchni kolejowej i
podtorza w wymaganym
stanie technicznym (ew)

okresla zakres robot wchodzacych w skfad konserwacji nawierzchni
kolejowej

Rodzaje i zakres robét utrzymaniowych

wykonuje roboty zwigzane z konserwacjg nawierzchni kolejowej

Proces utrzymania nawierzchni kolejowe;j

okresla zakres robot zwigzanych z biezgcym utrzymaniem nawierzchni
kolejowej

Rodzaje i zakres robét utrzymaniowych

wykonuje roboty zwigzane z biezgcym utrzymaniem nawierzchni
kolejowej w wymaganym stanie technicznym

Proces utrzymania nawierzchni kolejowej

okresla zakres prac zwigzanych z utrzymaniem zewnetrznych
elementoéw podtorza kolejowego

Rodzaje i zakres robét utrzymaniowych

wykonuje roboty zwigzane z biezgcym utrzymaniem zewnetrznych
elementoéw podtorza kolejowego

Proces utrzymania nawierzchni kolejowej

demontuje tory, rozjazdy,
skrzyzowania toréw,
urzgdzenia i zamkniecia
nastawcze (ek)

okresla zakres robot demontazu przeset torowych

Technologia demontazu nawierzchni toru kolejowego

stosuje wytyczne dotyczgce demontazu przeset torowych

Technologia demontazu nawierzchni toru kolejowego

dobiera technologie demontazu przeset torowych

Technologia demontazu nawierzchni toru kolejowego
Roboty demontazu przeset torowych

wykonuje demontaz przeset torowych zgodnie z okreslong technologig

Roboty demontazu przeset torowych

okresla zakres rob6t demontazowych rozjazdow, skrzyzowan toréw,
urzadzen i zamknieé nastawczych

Technologia demontazu rozjazdow, skrzyzowan toréw i ich
elementow

stosuje wytyczne dotyczgce demontazu rozjazdéw, skrzyzowan toréw,
urzadzen i zamknieé nastawczych

Technologia demontazu rozjazddw, skrzyzowan toréw i ich
elementow

dobiera technologie demontazu rozjazdéw, skrzyzowan torow,
urzgdzen i zamknig¢ nastawczych

Technologia demontazu rozjazdow, skrzyzowan toréw i ich
elementow
Roboty demontazu rozjazdéw, skrzyzowan toréw i ich czesci

wykonuje demontaz rozjazdéw, skrzyzowan torow, urzadzenh i zamknie¢
nastawczych zgodnie z okre$long technologig

Roboty demontazu rozjazdéw, skrzyzowan toréw i ich czesci

okresla tryb postepowania z elementami odzyskanymi po demontazu
nawierzchni kolejowej

Postepowanie z materiatami nawierzchniowymi po
demontazu

okre$la zasady segregacji, znakowania i sktadowania elementéw
odzyskanych po demontazu nawierzchni kolejowej

Postepowanie z materiatami nawierzchniowymi po
demontazu

okresla tryb postepowania z przyktadowym elementem odzyskanym po
demontazu nawierzchni kolejowej

Roboty demontazu rozjazdéw, skrzyzowan toréw i ich czesci
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Efekty ksztalcenia oraz kryteria weryfikacji okreslone w podstawie programowej ksztalcenia w

zawodzie

Zawartos¢ opracowanego programu zajec¢
(temat zajec)

demontuje elementy
nawierzchni przejazdow
kolejowo-drogowych
oraz urzadzen na
obiektach inzynieryjnych
i w tukach toru
kolejowego (ew)

okres$la zakres robot demontazowych elementéw toréw na przejazdach
kolejowo-drogowych, obiektach inzynieryjnych i w tukach toru
kolejowego

Technologia demontazu innych elementéw nawierzchni i
podtorza kolejowego

opisuje technologie demontazu elementéw konstrukcyjnych toréw na
przejazdach kolejowo-drogowych

Technologia demontazu innych elementéw nawierzchni i
podtorza kolejowego

opisuje technologie demontazu elementdéw konstrukcyjnych toréw na
obiektach inzynieryjnych i w tukach toru kolejowego

Technologia demontazu innych elementéw nawierzchni i
podtorza kolejowego

dobiera technologie demontazu elementéw konstrukcyjnych toru w
tukach, na przejazdach kolejowo-drogowych i obiektach inzynieryjnych

Roboty demontazowe innych elementéw nawierzchni
kolejowej

wykonuje demontaz elementdéw toréw na przejazdach kolejowo-
drogowych, obiektach inzynieryjnych i w tukach toru kolejowego
zgodnie z okreslong technologig

Roboty demontazowe innych elementéw nawierzchni
kolejowej

zabezpiecza urzgdzenia
sterowania ruchem
kolejowym przed
uszkodzeniem podczas
prowadzenia robot
zwigzanych z
utrzymaniem
nawierzchni kolejowej
(ew)

rozroznia urzgdzenia sterowania ruchem kolejowym potozone w
obrebie nawierzchni kolejowej

Zabezpieczenie urzgdzehn SRK przed uszkodzeniem w
trakcie robot utrzymaniowych

dobiera sposéb zabezpieczenia urzgdzen sterowania ruchem
kolejowym przed uszkodzeniem podczas prowadzenia robot
zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni kolejowej

Zabezpieczenie urzgdzen SRK przed uszkodzeniem w
trakcie robot utrzymaniowych

Zabezpieczenie urzgdzen SRK na czas trwania robot
nawierzchniowych w praktyce

wykonuje zabezpieczenia urzadzen sterowania ruchem kolejowym
przed uszkodzeniem podczas prowadzenia robét zwigzanych z
utrzymaniem nawierzchni kolejowej

Zabezpieczenie urzgdzen SRK na czas trwania robot
nawierzchniowych w praktyce

wykonuje roboty
zwigzane z zimowym
utrzymaniem kolei (ep)

stosuje przepisy prawa dotyczgce utrzymania kolei w zimie

Utrzymanie nawierzchni i podtorza w okresie zimy

okres$la sposoby bezpiecznego prowadzenia prac

Utrzymanie nawierzchni i podtorza w okresie zimy

dobiera sposoby zabezpieczenia nawierzchni kolejowej zwigzane z
zimowym utrzymaniem kolei

Utrzymanie nawierzchni i podtorza w okresie zimy

wykonuje prace zwigzane z zimowym utrzymaniem kolei zgodnie z
obowigzujgcymi zasadami

Wykonywanie robét zimowego utrzymania kolei

stosuje maszyny i urzgdzenia do odsniezania nawierzchni kolejowej

Wykonywanie robé6t zimowego utrzymania kolei

postuguje sie narzedziami do ods$niezania nawierzchni kolejowe

Wykonywanie robé6t zimowego utrzymania kolei

zabezpiecza i
oznakowuje miejsce

okresla sposoby zabezpieczenia miejsca robét zwigzanych z
utrzymaniem nawierzchni kolejowej i podtorza

Bezpieczenstwo robot utrzymaniowych
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Efekty ksztalcenia oraz kryteria weryfikacji okreslone w podstawie programowej ksztalcenia w

zawodzie

Zawartos¢ opracowanego programu zajec¢
(temat zajec)

prowadzenia robét
zwigzanych z
utrzymaniem
nawierzchni kolejowej i
podtorza (ew)

rozroznia wskazniki i sygnaty stosowane do zabezpieczenia miejsca
robot

Bezpieczenstwo robot utrzymaniowych

dobiera sposoby zabezpieczenia miejsca robot zwigzanych z
utrzymaniem nawierzchni kolejowej i podtorza

Bezpieczenstwo robdt utrzymaniowych
Praktyczne zabezpieczenie miejsca robot

oznakowuje miejsce robot zwigzanych z konserwacjg i biezagcym
utrzymaniem nawierzchni kolejowej oraz podtorza

Praktyczne zabezpieczenie miejsca robot

ocenia jakos¢ robot
zwigzanych z
utrzymaniem
nawierzchni kolejowej i
elementéw podtorza (ep)

opisuje metody kontroli jakosci robét zwigzanych z utrzymaniem
nawierzchni kolejowej i elementéw podtorza

Metody kontroli Jakosci robét

kontroluje jakos¢ robét zwigzanych z utrzymaniem nawierzchni
kolejowej i elementow podtorza

Kontrola Jakos$ci robo6t
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